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Preface

Thank you for purchasing Yolico's YD287 series AC drive for cranes.

This product is a compact, small-power, and cost-effective AC drive for cranes 
developed by Yolico for the crane industry. AC drives of this series support sensorless 
vector control (SVC) and V/f control, have high startup torque, and can be used to 
drive asynchronous motors. It is equipped with the brake control function specific to 
the crane drive, as well as various main control signal input terminals for easy 
commissioning. These AC drives are used in drive and con-trol scenarios such as 
hoisting, translation, and rotation performed by a compact crane.
This manual describes the functions and correct use of the YD287 crane AC drive, 
includ-ing model selection, parameter setting, operation, commissioning, 
maintenance, and inspection. Read and understand the manual before use. The 
device manufacturer will deliver the manual to end users along with the device for 
later reference.

Precautions

◆ For the illustration purpose, the drawings in this user guide are sometimes 
shown without covers or protective guards. Remember to install the covers or 
protective guards as specified before using the product, and perform operations 
in accordance with the instructions.

◆ The drawings in the user guide are for illustration only and may be different from 
the product you purchased.

◆ The instructions are subject to change without notice due to product upgrade, 
specification modification as well as efforts to improve the accuracy and 
convenience of the guide.

◆ Contact the regional agent or customer service center of Inovance if you need a 
new user guide.

◆ Contact the customer service center of Inovance if you have problems during the 
use.
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Safety Precautions 287 User Guide

Safety Precautions

Safety Disclaimer
1) Read the safety precautions before installing, operating, and maintaining this product. 

2) To ensure personal and equipment safety, follow all safety precautions marked on the product and 
described in the user guide when installing, operating, and maintaining this product. 

3) "CAUTION", "WARNING", and "DANGER" messages in the guide are only examples and do not cover all 
safety precautions. 

4) Use this product in an environment that complies with the design specifications. Malfunctions or 
component damage caused by improper use is not covered by warranty.

5) Inovance shall not be liable for any physical injuries or property loss caused by improper use.

Safety Categories and Definitions

Danger "DANGER" indicates that failure to comply with the notice will result in severe physical 

injuries or even death.

 "WARNING" indicates that failure to comply with the notice may result in severe physical 

injuries or even death.

Caution "CAUTION" indicates that failure to comply with the notice may result in minor or moderate 

physical injuries or equipment damage.

Safety Precautions

Unpacking

Caution

◆ Before unpacking, check whether the package is intact without damage, water seepage, damp, and 
deformation.

◆ Unpack the product layer by layer. Do not strike the package violently.
◆ Check the surface of the product and accessories for damage or rust. 
◆ Check the product, accessories, and materials in the package against the packing list to ensure that all 

items are complete.

Safety Label
For safe operation and maintenance, follow the instructions on safety labels on the equipment. 
Do not stain or remove the safety labels. The following table describes the safety labels.

Safety Label Description

◆ Read the user guide before installation and operation. Failure to comply 
will result in an electric shock.

◆ Do not remove the cover during power-on or within 
10 minutes after power-off.

◆ Before maintenance, inspection, and wiring, cut off the input and output 
power and wait for 10 minutes until the power indicator goes off.
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+24V

DI1

DI2

DI3

DI4

R

S

W

V

UBR

OP

MCCB

Three-phase380V

50/60Hz

Digital input 1

Digital input 2

Digital input 3

Digital input 4

YD287
M

T

(+)

380 VAC

Brake coil

Brake contactor KM1

DI5

DI6

Digital input 5

Digital input 6

Relay output

250 V AC,3A

30 V DC  ,1A

Braking resistor

COM

(-)

Input voltage：
15V DC~56V DC

/10V AC~54V AC

(When using AC signals, first remove the shorting wire on the OP,
and the OP is used as the common input terminal)

T2/C

T2/B

T2/A

RJ45
External keyboard interface

T1/C

T1/B

T1/A

b3.14

b3.15
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Category
Terminal 

Mark

Terminal 

Name
Function

Power 
supply

+24V-COM 24 V power 
supply

Provides +24 V power supply to 
external units. Generally, it is used 
to power up the DI/DO terminals or 
external sensor.
Maximum output current: 200 mA

OP
Input terminal 

for external 
power supply

Connected to the +24 V power 
supply by default
When DI1 to DI6 are driven by 
external signals, OP needs to be 
connected to an external power 
supply and disconnected from the 
+24 V power supply.

Digital input

DI1-COM DI1 1.  Optically-coupled isolation 
compatible with dual-polarity 
inputs
2.  Input impedance: 1.39kΩ
3.  Input voltage 9 VDC to 30 VDC

DI2-COM DI2
DI3-COM DI3
DI4-COM DI4
DI5-COM DI5

DI6-COM DI6

Relay 
output

T1A-T1B Normally closed 
(NC)terminal 1

Driving capacity of the contact:
250 VAC, 3A, COSø = 0.4
30 VDC, 1 A

T2A-T2C

T1A-T1C

T2A-T2B Driving capacity of the contact: 
250 VAC, 3A, COSø = 0.4
30 VDC, 1 A

Normally open 
(NC)terminal 1
Normally closed 
(NC)terminal 2
Normally open
(NC)terminal 2
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The YD287 AC drive provides an LED operating panel, which is a standard component.

On the operating panel, you can modify the functional parameters, monitor the working status, 

and control the operation (such as start and stop) of the AC drive. The following figure shows 

the appearance and functional areas of the operating panel.  

 
 

 

Multi-function selection key

Program key

Run key

Hz、V、A      Parameter unit indicator
ERR： fault status if the indicator 
turns red.

RUN：Running status indicator

LED display for parameters

L/R：Command source indicator

FWD/REV：Running 
direction indicator

Confirm key

Keyboard knob 
(potentiometer)

Shift key

Stop/Reset key

Decrement key

Increment key
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RUN

L/R

FWD/REV

RPM %
A VHz

RPM %
A VHz

RPM %
VAHz

RPM %
A VHz

RPM %
A VHz
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LED 
Display Indication LED 

Display Indication LED 
Display Indication LED 

Display Indication

2 8 D R

3 9 E T

4 (A) F U

5 or S B L u

The five-digit LED display shows monitoring data, fault codes, and parameters.

Motor SN Parameter 
group No.

Parameter 
sequence No. Fault tag Fault level Error code

Figure 4-2 Example of the LED display

◆ If DI is not set to motor switching (input functions 27 and 28), the LED display does 
not show the sequence number of the currently connected motor.

4.2.3 Keys on the LED Operating Panel
Table 4-3 Functions of keys on the operating panel

Key Key Name Function

PRG Programming Enter or exit level I menu.

ENTER Enter Access the menu interfaces level by level and confirm parameter 
settings.

Up Used to increase the data or parameter.

Down Used to decrease the data or parameter.

Shift
Used to select any parameters displayed cyclically in the STOP or 
RUNNING status.
Select the bit to modify when modifying a parameter.

RUN Run Start the AC drive in the operating panel running mode.

STOP
RES

Stop/Reset Stop the AC drive in the operating panel control mode.
Reset the AC drive in the faulty state.

MF.K Reserved Function reserved.

QUICK Quick Press the key to quickly enter the password input interface. Long-press 
the key for 5s to quickly enter the parameter auto-tuning mode.



RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

PRG

ENTER

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

ENTER

PRG

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %

A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

PRG

PRG

ENTER
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The operating panel of the YD287 series AC drive provides three interfaces: status display 
→ parameter numbers → parameter settings. When you enter a menu and see the 

, or  key to modify the displayed data blinking, you can press the , 

data.

The following figure shows the operation flowchart. 

(Return)

Parameter No.

Parameter value
The process 

repeats...

(Previous 
parameter)

Figure 4-3 Switching between different operation interfaces

Example: Change the value of parameter b1.02 from 10.00 Hz to 15.00 Hz.

Figure 4-4 Changing the value of a parameter

In the parameter setting interface, if a parameter has no blinking digit, the parameter 
cannot be modified. Possible causes include:

1) The parameter is read-only. For example, it indicates the monitoring information and 
running status.

2) The parameter cannot be modified while the AC drive is running. You can modify it 
only after stopping the AC drive.
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Table 4-4 Parameter groups

Parameter 
Group

Function 
Description Description

Group P
Basic crane 
parameter group Used to set motor parameters and basic information about the crane

Group b AC drive function 
parameter group

Function parameters such as operation command, frequency 
command, speed curve, and brake time sequence

Group F
AC drive 
performance 
parameter group

Core performance parameters of the AC drive

Group U Monitoring 
parameter group Basic monitoring parameters of the AC drive

Group E Fault parameter 
group Fault record display

4.2.6 Viewing Status Parameters
When the AC drive is in the stop or running state, you can view multiple status parameters 

by pressing the  key on the operating panel. In the operation state, you can view five 

parameters: reference frequency, output synchronous frequency, output current, output 
voltage, and bus voltage. In the stop state, you can view only the target frequency and bus 
voltage.

287 User Guide
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4.3 Keyboard Tray (YCON3231) Dimensions and Usage Instructions
4.3.1 Keyboard and Tray dimensions

287 User Guide
14
9.
56

89.94
12
5.
4

80.6

80.6

19
.6

26
.7
5

24
.2

21.61

125.4

23.21

4.3.2 Hole size

82mm

1
2
6
m
m

Thickness of mounting plate shall not exceed 3mm
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P 7

 Frequency 
source 
selection 

0: Multi-speed setting
The input functions 8, 9, and 10 use binary 
combinations of three dots to implement 
eight segment speeds corresponding to the 
frequencies set by b5.00~b5.07. For specific 
usage, please refer to the introduction of b5 
group parameters.
4:acceleration and deceleration setting
This needs to be used in conjunction with 
input functions 19 and 20. See the 
introduction of bA group parameters for 
details

0~4 0
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Model number of  fans
3PH 

YD287T4-0P7GB

YD287T4- P
YD287T4-2P2GB

YD287T4-3P7GB

YD287T4-5P5GB

YD287T4-7P5GB

YD287T4-11GB

YD287T4-15GB

YD287T4-18P5GB

YD287T4-22GB

YD287T4-3P0GB
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2 7

2 7

1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15

Input Rated input
current

output

Rated output
current

2.1 .0 .0 17.0 .0 .0

Output
Voltage

Max.output
frequency

Carrier freq

3-phase 380~480V follow input voltage

150Hz

0.8kHz 8.0kHz

Overload
Rated input

frequency

Rated input
voltage

Power
capacity
design power

P P P P P P

G: 150% for 60s

(±5%）

3-phase 380-480vac 15~+10% (Actual AC 323~528V)

1 2 3 5 7.5 10 15 20

18.5

.0

P

25

0.478

.0 .0 .0

22

22

5 0

45.0

30

0.551

7.4

54.0

3P0

4

3.0

9.0

7 2

1 09

9.5

2 7T4- G(B)

HP
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Table 9-2 Technical specifications of YD287 series AC drives

Item Technical Specifications

Basic functions

Input frequency 
resolution

Digital setting: 0.01 Hz
Analog setting: maximum frequency x 0.025%

Control mode
SVC

V/f control

Starting torque 0.25 Hz/150% (SVC) 

Speed range 1:200 (SVC)
Speed stability 
accuracy ±0.5% (SVC)

Torque control 
accuracy ±5% above 10 Hz (SVC)

Torque boost Automatic torque boost; customized torque boost: 0.1% to 
30.0%

DC injection 
braking

DC injection braking frequency: Minimum frequency to rated 
frequency
DC injection braking current: 0.0% to 120.0% of the rated 
current

Acceleration/
Deceleration curve Straight-line or S-curve acceleration/deceleration

Automatic voltage 
regulation (AVR)

Automatically maintains a constant output voltage when the 
grid voltage changes.

Overvoltage/
Overcurrent stall 
control

Automatically limits the current and voltage during operation 
to avoid frequent tripping caused by overvoltage/overcurrent.

Fast current limit This function reduces overcurrent to the minimum and 
guarantees normal running of the AC drive.

Torque limit and 
control

The system limits the torque automatically to prevent frequent 
trips caused by overcurrent during operation. Torque control is 
applied in vector control mode.

Customized
functions

Crane process 
sheet

The AC drive can use a crane process sheet to implement 
complex crane process control for the built-in anti-sway device.

Overload 
protection

Overloads are automatically identified to permit falling-down 
and deny rising in case of overload.

Multi-motor 
switchover

Three backups for all parameters of the AC drive, allowing 
switchover between three motors

Multiple field 
buses

The AC drive supports six types of field buses: Modbus, 
CANopen, PROFINET, EtherNet/IP, and EtherCAT.

Motor 
overtemperature 
protection

The optional I/O expansion card 1 enables AI3 to receive the 
motor temperature sensor input (PT100 and PT1000).

Multiple encoder 
types

The AC drive supports differential encoders, open collectors, 
UVW encoders, and resolvers.

Speed reduction 
with the voltage 
drop

When the bus voltage is too low, the AC drive can keep the 
voltage at a normal level through load feedback energy.

Brake sequence 
control

Provides professional brake sequence control dedicated for 
cranes.

Light-load and 
high-speed

Automatically calculates the highest output frequency by 
detecting the output torque of the AC drive.

Special curve Three-segment acceleration/deceleration curves are 
supported.

Load overspeed 
determination

Designs the frequency direction exception alarm and frequency 
following exception alarm according to the encoder feedback 
frequency.

Deceleration/Stop 
switch Provides a simple positioning function.

Various fault 
alarms Optional AC drive output fault types and handling modes

Static auto-
tuning of motor 
parameters

Supports static auto-tuning of all motor parameters.

Advanced software 
tool

The AC drive software allows you to configure parameters, and 
provides a virtual oscilloscope to show the internal status of 
the AC drive.

2

Stone
删划线
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Item Specifications

Operation
environment

Command source Operating panel and control terminal
Frequency source Multi-speed and acceleration/deceleration

Input terminal Six DI terminals, compatible with AC and DC input 
signals

Output terminal Two relay output terminals

Operating location Free of direct sunlight, dust, corrosive gas, 
combustible gas, oil smoke, vapor, drip, or salt

Altitude Less than 1000 m (derated if above 1000 m, with an 
amplitude of 1% per 100 m)

Ambient 
temperature

-10° C to +40° C (derated if the ambient temperature 
is 40° C to 65° C, with an amplitude of 2% per 
degree Celsius

Humidity Less than 95% RH, non-condensing
Vibration 9.8 m/s2 below 20 Hz and 5.9 m/s2 above 20 Hz
Storage 
temperature -20° C to +70° C

IP rating IP20
Pollution degree PD2
Power distribution 
system TN and TT
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1

YD287T4-5P5GB~ YD287-7P5GB

1

YD287T4-11GB~ YD287T4-15GB
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1

YD287T4-18P5GB ~ YD287T4-22GB 
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Table  YD287 AC drive models and mounting dimensions

AC Drive 

Model

Mounting 

Hole (mm)

Physical 

Dimensions (mm)

Hole 

Diameter 

(mm)

Weight 

(kg)
A B H H1 W D

YD287T4-0P7GB

74 187 197.5 / 90 141 ø5.0 1.3

90 190 200 202 102 163.5 ø6.0 1.95

108.5 227 240.5 242.5 125 173 ø6.5 3.1

147 278.5 295 297 165 208.3 ø7.2 5.55

7T4-1P GB

7T4-2P2GB

7T4-3P7GB

7T4-5P5GB

7T4-7P5GB

7T4-11GB

7T4-15GB

7T4-18P5GB

7T4-22GB
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13 2 7

03 0

YD287T4-0P7GB
YD287T4-1P5GB
YD287T4-2P2GB

YD287T4-3P7GB
YD287T4-5P5GB

YD287T4-3P0GB

YD287T4-7P5GB
YD287T4-11GB
YD287T4-15GB
YD287T4-18P5GB
YD287T4-22GB
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287 
该产品是优利康电气为起重行业量身打造的一款小体积、小功率、高性价比的起重专用变频器。本系列
变频器支持开环矢量控制和V/f控制方式，启动力矩大，用于驱动异步电机。配备了起重驱动应用特有
的抱闸控制功能，以及各种主控信号输入端口，调试方便。主要应用于小型起重设备中的提升、平移、
回转等驱动和控制场合。
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287 起重(开环)专用

4-

G型
0P7 7

1P1 1.1

22 22

287 4- 5P5   

过载
150%*60秒 重载

6

：YD287T4-5P5GB 
：5.5kW

 ：AC 3 phase 0~150Hz
 ：0-480V 

产品系列
额定功率

：AC 3 phase 50/60Hz 
：380-480V

5

额定输入

额定输出

生产序号
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异步

编码器线
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287

注： ——屏蔽层； ——双绞线

10

+24V

DI1

DI2

DI3

DI4

R

S

W

V

UBR

OP

MCCB

三相380 V

50/60Hz

数字输入 1

数字输入 2

数字输入 3

数字输入 4

YD287
M

T

(+)

380 VAC

抱闸线圈

抱闸接触

器KM1

DI5

DI6

数字输入 5

数字输入 6 250 V AC 1 0 mA以上 3 A以下

30 V DC 1 0mA以上 1 A以下

继电器输出

制动电阻

COM

(-)

输入电压：

15V DC~56V DC

/10V AC~54V AC

（使用交流信号时需先去掉OP上的短接线，OP作为输入公共端）

T2/C

T2/B

T2/A

RJ45 

T1/C

T1/B

T1/A

b3.14

b3.15
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或

图  287

11

7 0.75kW 3.7kW 主回路端子分配图

8 5.5kW ~ 7.5kW
 

29  11kW 22kW 主回路端子接线图

U

S W VBR

- +

T

R



287 用户手册

3

 

J5

12

DI1 DI2  DI3  DI4   DI5  DI6    OP  24V  COM
T2A   T2B T2C

T1A   T1B T1C
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类别 端子符号 端子名称 功能说明

电源 +24V-COM 外接 +24V
电源

向外提供 +24V 电源，一般用作数字输入输出端子工作电源和外接传感
器电源
最大输出电流：200mA 【注 1】

OP 外部电源输
入端子

出厂默认与 +24V 连接
当利用外部信号驱动 DI1~DI6 时，OP 需与外部电源连接，且与 
+24V电源端子断开

数
字
输
入

DI1- OP 数字输入 1

光耦隔离，兼容双极性输入
输入阻抗：1.39kΩ
工作电压范围： +9V~+30V

DI2- OP 数字输入 2
DI3- OP 数字输入 3
DI4- OP 数字输入 4

DI5- OP 数字输入 5

DI6- OP 数字输入 6

触点驱动能力：
250V AC，3A，COS ∅ =0.4
30V DC，1A常开端子 1T1A-T2C

13

继电
器输
出 T2A-T2B 常闭端子 2

触点驱动能力：
250V AC，3A，COS ∅ =0.4
30V DC，1AT2A-T2C 常开端子 2

T1A-T1B 常闭端子 1
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多功能键

编程键

运行键

递增键

Hz、V、A   单位显示灯

ERR：协调/转矩控制故障指示灯

RUN：运行指示灯

数码显示屏

L/R：功能显示灯

FWD/REV：正反转指示灯

确认键

键盘旋钮（电位器）

位移键

停止键

故障复位键

递减键
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RUN

RUN

LOCAL/ REMOT

LOCAL/ REMOT

LOCAL/ REMOT

W FED/REV

FED/REV

TUNE/TC

TUNE/TC

TUNE/TC

TUNE/TC

RPM %
VAHz

RPM %
VAHz

RPM %
A VHz

RPM %
A VHz

RPM %
A VHz

15
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5 位 LED 显示，可显示各种监视数据、报警代码以及功能参数等，例如：
当前连接的
电机序号 参数组号 参数序号 故障标示 故障等级 故障代码

图 4-2  LED 显示举例

◆ 当 DI 没有设置为电机切换功能（输入功能 27 和 28）时，当前连接的电机序号位默认
不显示。

按键 按键名称 按键功能

PRG 编程键 一级菜单进入或退出。

ENTER 确认键 逐级进入菜单画面、设定参数确认。

递增键 数据或功能码的递增。

递减键 数据或功能码的递减。

移位键 在停机显示界面和运行显示界面下，可循环选择显示参数；
在修改参数时，可以选择参数的修改位。

RUN 运行键 在“操作面板”启停控制方式下，用于运行操作。

STOP
RES

停机 / 复位 在“操作面板”启停控制方式下，用于停止操作；
故障报警状态时，可用来复位操作。

MF.K 保留 功能保留。

QUICK 快捷键 按此键可快速进入密码输入界面、长按 5 秒可进入快速参数辨识模式。

16
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YD287 的操作面板显示分为三个界面，分别为：状态显示→功能参数代码→功能参数设定

值，进入每一级菜单之后，当显示位闪烁时，可以按              键、             键、           键进行修改。

操作流程如下图所示。 

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

状态参数

（默认画面）

（返回）

...循环此过程

（上一个参数）

PRG

ENTER

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

ENTER

功能参数代码

参数值设置

PRG

图 4-3 不同界面操作流程图

举例：将功能码 b1.02 从 10.00Hz 更改设定为 15.00Hz。
RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %

A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

PRG

PRG

ENTER

图 4-4  功能码修改示意图

在功能参数设置界面时，若参数没有闪烁位，表示该功能码不能修改，可能原因有：

1） 该功能码为不可修改参数，如监控参数、运行记录参数等。

2） 该功能码在运行状态下不可修改，需停机后才能进行修改。

17
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表 4-4 功能码组成

功能码组 功能描述 说明

P组 起重机基本参数组 设定电机参数和起重机的基本信息

b 组 变频器功能组 运行指令、频率指令、速度曲线、制动时序等功能参数
F 组 变频器性能组 变频器的核心性能参数
U 组 监视功能码组 变频器基本监视参数的显示。

E 组 故障参数组 故障记录的显示

18

4.2.6 状态参数的查询

在停机或运行状态下，用操作面板上的 键，可以显示多个状态参数。在运行状态下，可

查阅给定频率、输出同步频率、输出电流、输出电压、母线电压等五个参数。在停机状态下，
只可显示目标频率和母线电压这两个参数。
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4 3键盘托盘(YCON3231)尺寸与使用说明
4.3.1 键盘、托盘尺寸

14
9.
56

89.94
12
5.
4

80.6

80.6

19
.6

26
.7
5

24
.2

21.61

125.4

23.21

4.3.2 开孔尺寸

82mm

1
2
6
m
m

安装板厚度不大于3mm
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起重专用
 

(P0.07=0)

P0.01 ( )
P0.02 ( )
P0.03 ( )
P0.04 ( )
P0.05 ( )

1
      b0.04=2( )
2
      b0.04=3( )

( )

(b1.00)

b1.00=0
( )

A

b1.00=1
( )

b1.00=2
(V/f )

A

A

B

1
2   bF.06
3  (b4.00~01) (b5 )
4  
5  
6  b2.02 AB (

 )

B

B
(b2.00)
(b2.01)

B

1  
      b6.02~06
2  
3  

C

C

C

C

bF.04=1

b3.01=1 (DI1 ) 
b3.02=2 (DI2 ) 
b3.03=8 (DI3 1 ) 
b3.04=9 (DI4 2 ) 
b3.05=3 (DI5 ) 
b3.06=5 (DI6 ) 
b3.14=1 ( T/A-T/C )  
b3.17=4 ( Y2-M2 )

20
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5.2 接通电源前确认事项
请务必确认以下项目后，再接通电源。

项目 内容

电源电压的确认

请确认电源电压是否正确 3PH 380V AC~480V AC 50/60Hz

请对电源输入端子（R/S/T）可靠接线

确认变频器和电机正确接地

变频器输出端子和电机端子的连接确
认

请确认变频器输出端子（U/V/W）和电机端子的连接是否正确及可
靠

和变频器控制回路端子的连接确认 请确认变频器的控制回路端子和其他控制装置的连接是否正确及可
靠

变频器控制端子的状态确认 请确认变频器控制回路端子是否都处于 OFF 状态（变频器不运行状
态）

负载确认 请确认电机是否为空载状态，未与机械系统连接

5.3 接通电源后显示状态确认
接通电源后，正常状态下的操作器显示如下所示。

状态 显示 说明

正常时 出厂默认显示为数字设定 8.00Hz

故障时 故障时变频器处停机状态，显示故障类型

5.4 参数初始化
YD287 将整个功能参数分为三级，每级菜单都为用户提供了恢复出厂参数(个别参数不能够恢复)
以及用户设定检查功能 ( 操作面板只显示与出厂默认值不同的参数 )。 

菜单号 参数名 功能描述 备注

一级菜单
PF.01 一级菜单恢复出厂参数 个别参数不能恢复，具体使用方法请参阅 PF.01 的详细说明

PF.02 一级菜单用户设定检查 只显示一级菜单中与出厂默认值不同的参数

二级菜单

bF.01 二级菜单恢复出厂参数 支持恢复二级菜单或一级二级同时恢复功能；个别参数不能
恢复，具体使用方法请参阅 bF.01 的详细说明

bF.02 二级菜单用户设定检查 只显示二级菜单中与出厂默认值不同的参数

bF.03 历史记录清除 清除变频器内掉电存储参数，主要为 U1 组监控参数和故障
记录参数，具体使用方法请参阅 bF.03 的详细说明

三级菜单
FF.10 三级菜单恢复出厂参数 支持恢复三级菜单或所有参数同时恢复的功能；个别参数不

能恢复，具体使用方法请参阅 FF.10 的详细说明

FF.11 三级菜单用户设定检查 只显示三级菜单中与出厂默认值不同的参数
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5.5 电机控制方式选择
功能码 说明 应用场合

b1.00：选择电
机控制方式

设置为 0：无速度传感
器矢量控制 指开环矢量控制，适用于普通提升应用

设置为 2：V/f 控制 适用于对负载要求不高，或一台变频器拖动多台电机的平移应用。 

5.6 启动和停机命令
变频器的启停控制命令有 2 个来源，分别是面板控制、端子控制，通过功能参数bF.04 选
择。

bF.04

命令指令选择 出厂值 0

设定范围

0 操作面板命令通道 (LED 灭 )

1 端子命令通道 (LED 亮 )

选择变频器控制命令的输入通道。变频器控制命令包括：启动、停机、正转、反转等。

0：操作面板命令通道（“LOCAL/REMOT”灯灭）；

由操作面板上的 RUN、STOP/RES 按键进行运行命令控制。

1：端子命令通道（“LOCAL/REMOT”灯亮）；

由多功能输入端子功能进行运行命令控制。

5.6.1 操作面板启停
通过键盘操作，使功能码 bF.04=0，即为面板启停控制方式，按下键盘上 RUN 键，变频器即开
始运行 (RUN 指示灯点亮 )；在变频器运行的状态下，按下键盘上 STOP 键，变频器即停止运行
(RUN 指示灯熄灭 )。

5.6.2 端子启停（DI）
端子启停控制方式适合采用拨动开关、电磁开关按钮作为应用系统启停的场合，也适合控制器
以干接点信号控制变频器运行的电气设计。
YD287提供了端子控制功能，参数 b3.01~b3.13 确定启停控制信号的输入端口。具体设定方
法，请查阅 b3.01~b3.13 等参数的详细说明。
例 1：要求将变频器用拨动开关作为变频器启停开关，将正转运行开关信号接 DI1 端口、反转
运行开关信号接 DI2 端口，使用与设置的方法如下图：

运行命令控制开关 端口 功能码 设定值

正向运行

命令源选择

反向运行SW2
SW1 DI1

DI2
DI3
DI4
DI5

.
COM

b3.01
b3.02
b3.03
b3.04
b3.05

.

bF.04=1

端子命令

正向运行
反向运行

正转

反转

.
1
2
.
.

图 5-2 端子启停控制方式举例

上图控制方式中， SW1 命令开关闭合时，变频器正向运行，SW1 命令开关断开时，变频器停机；
而 SW2 命令开关闭合时，变频器反向运行，SW2 命令开关断开时，变频器停机；若将 SW1 和
SW2 同时闭合，变频器报 44#( 正、反向运行指令同时有效 ) 故障。
在面板控制方式，按下 RUN 键，变频器驱动马达的转向，称为正向，若此时的旋转方向与设备
要求的转向相反，请断电后 ( 注意待变频器主电容电荷泄放完毕 )，将变频器 UVW 输出线中的任
何两个接线掉换一下，排除旋转方向的问题；或可以通过将 bF.06 设置为 1 来取反电机的转向。
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5.7 启停设置
5.7.1 启动模式

YD287 采用直接启动方式，内置了专业起重制动器控制时序 ( 详见 b6 组参数介绍 )。

5.7.2 停机模式

YD287的停机模式有2种，分别为减速停机和自由停机，通过功能码b4.03选择。出厂默认采用“减速停机”模式 
(b4.03=0)。

运行频率

减速阶段

频率

时间

停机命令

b4.03=0 减速停车方式

b6.05 
抱闸频率

b6.06 抱闸时间

运行频率

负载转速
依靠惯性自然停机

频率

时间

停机命令

b4.03=1 自由停车方式

图 5-4 停机模式

5.8  频率给定的来源选择
YD287 共设置了 2 个频率源，分别为多段速和加减速，可以通过 P0.07  来选择，具体使用方法请查阅这个参数的说明。

b3.01~b3.10=
8/9/10

b5.00~b5.07DI1~DI6

b3.01~b3.10=
19/20

bA.00~bA.02

0

DI1~DI6 4

P0.07

图 5-5 频率给定来源选择

上图中给出了每种频率源给定设置的相关参数，设置时可查阅对应参数的说明。

23



287 户

5.8.1 多段速模式的设置方法
对于仅使用若干个频率值，不需要连续调整变频器给定频率的应用场合，可使用多段速控制。 YD587 最多可设定 8 段给定频
率，最多可通过 3 个 DI 输入功能的组合来选择。将 DI 端口对应的功能码设置为 8~10 的功能值，即指定成了多段频率指令输
入端口，多段频率可通过 b5 组的多段频率表来设定。将“频率源选择”指定为多段频率给定方式，如下图所示：

b3.01
b3.02
b3.03
b3.04
b3.05

10
9
8

b5.00
b5.01
b5.02

..
b5.06
b5.07

P0.07=0

目标运行频率

0

端口 功能码 设定值

(二进制)
状态组合 多段频率表格

频率源选择

DI1
DI2
DI3
DI4
DI5

1

选多段频率作为频率源

.

0 0 0
0 0 1
0 1 0

1 1
1 1 1

0
. .

图 5-6 多段速模式设置

上图中，选择了 DI3、DI4 作为多段频率指定的信号输入端，对于缺少的设置位，按状态 0 计算，并按位组成3位二进制数，并按
状态组合值，挑选多段频率。如图，当 (DI3、DI4 的输入状态 )=( 0、 1) 时，依次组成 (0、1、0)3 位二进制数，形成的状态组合
数为 2，就会挑选 b5.02 功能码所设定的频率值，加之频率源选为“多段速”，即由 (b5.02) 功能码值决定了目标给定频率。

YD287 最多可以设定 3 个 DI 端口作为多段频率指令输入端，也允许少于 3 个 DI 端口进行多段频率给定的情况 ( 如本例所示 )，
对于缺少的设置位，一直按状态 0 计算。

5.9 变频器端口使用说明

5.9.1 DI 端口使用说明
DI 端口的内部硬件上配有 24V DC 检测用电源，用户只需将 DI 端口与 COM 端口短接，即可给变频器输入该 DI 的信号。

变频器对 DI 端口的输入信号还设置了软件滤波时间 (b3.21)，可提高抗干扰水平。

上述 8 个 DI 端口的功能，可在 b3.01~b3.08 功能码中进行使用功能选择。具体使用方法参阅b3.01~b3.08 功能码的详细说明。
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5.9.3 DO 端口使用说明

控制板自带 2路 DO 输出，分别为 T2A-T2B-T2C和T1A-T2B-T1C,这两个都是继电器输出，可驱动 250V AC 控制回路。

端口名称 对应功能码 输出特性说明

T1A-T1B-T1C b3.14

继电器；驱动能力：250V AC，3A

b3.20

5.10 电机参数辨识
5.10.1 需要设定的电机参数
变频器以“矢量控制”(b1.00=0) 模式运行时，对准确的电机参数依赖性很强，这是与“V/f 控制”(b1.00=2) 模式的重要区别之
一，要让变频器有良好的驱动性能和运行效率，变频器必须获得被控电机的准确参数。

25
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5.10.2 电机参数的自动参数辨识

让变频器自动学习电机内部电气参数的方法有：动态辨识、静态辨识方式。

辨识方式 适用情况 辨识效果 参数设定
静态辨识 ( 完整辨识 ) 适用于所有场合 佳 b0.04=3

空载动态辨识 ( 完整辨识 )
电机与应用系统方便脱离的场合，如果电机负载为辊
筒类型负载（纯惯量负载），在参数辨识过程中也可
以不拆除辊筒直接进行辨识。

最优 b0.04=2

静态辨识 ( 不完整辨识 ) 适用于电机与负载很难脱离，且不允许动态辨识运行
的场合（不辨识电机互感抗、空载电流） 可以 b0.04=1

1. 电机参数动态参数辨识步骤如下：

第一步：若电机可以和负载完全脱开，请在断电的情况下，从机械上将电机与负载部分脱离，保证电机能空载自由转动。

第二步：上电后，首先将变频器命令源 (bF.04) 选择为操作面板命令通道。

第三步：准确输入电机的铭牌参数 ( 如 P0.01~P0.05)，请按电机实际参数输入下面的参数 ( 根据当前电机选择 )：

手动设置参数
P0.01：电机额定功率
P0.02：电机额定电压
P0.03：电机额定电流   
P0.04：电机额定频率
P0.05：电机额定转速   

第四步：若电机可以和负载完全脱开，则将功能码 b0.04 设为 2( 异步机动态参数辨识 )，然后按 ENTER 键确认。此时，键盘显示：

然后按键盘面板上“RUN” 键，变频器会驱动电机开始运行 ( 加减速时间为 b4.06 和 b4.07 的设定值 )，运行指示灯点亮。上述显示信
息消失，退回正常参数显示状态时，表示参数辨识完成。

经过该动态参数辨识，变频器会自动学习出电机的下列参数：

辨识后自动刷新的参数

F0.00：异步电机定子电阻     
F0.01：异步电机转子电阻
F0.02：异步电机漏感抗         
F0.03：异步电机互感抗
F0.04：异步电机空载电流

如果电机不可和负载完全脱开，则将 b0.04 设置为 1 或 3( 推荐 )，开始电机参数的静态参数辨识。静态参数辨识方式 3 也能够学习完整
电机参数，但参数辨识时间略长。

2. 一键快速参数辨识功能：

常按变频器面板上的“M.F.K”按键 5s，面板直接显示“TUNE”标识，再按“RUN”启动参数辨识。

该功能主要针对于现场电机参数已经设置完成，需要重新进行电机参数辨识的情况，快速参数辨识默认参数辨识方式为 3，完整静态
电机参数辨识，不需要电机脱开负载，不需要更改 bF.04等参数。

5.11 密码设置
YD287 提供了用户密码保护功能

参数名 功能描述 内容

PF.00 所有功能参数密码 P 组、b 组、E 组、U 组、F 组密码

bF.00 二级菜单密码 b 组、E 组、U 组、F 组密码

FF.00 三级菜单密码 F 组密码

当 PF.00、bF.00、FF.00 设为非零时启用密码功能，此时按下操作面板的“M.F.K”键将显示 “-----”，必须正确输入用户密码，才
能进入菜单，否则无法进入。如果连续输入三次以上错误密码，系统将被锁定，无法查看。断电再上电后可以继续输入密码，将 
PF.00、bF.00、FF.00 重新设为 0 后，密码解除。
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5.12 应用举例
5.12.1 起重系统的制动

■ 制动时序介绍

YD287 软件内置了制动器时序控制功能，该功能要求将一个输出端口选择为输出功能 1( 制动器控制 )。具体的制动器控制时序如下图所示：

松闸时间b6.04

松闸频率b6.02

松闸电流b6.03

抱闸时间b6.06

抱闸频率b6.05

运行命令

输出频率

输出电流

制动器动作

运行目标频率

DO松闸控制
制动机构松开

制动状态 制动状态

图 5-9 起重系统典型控制工艺及功能码

制动器的制动机构在没有得电时，为抱闸状态，必须在给制动机构通电的条件下，才会松闸； 由于制动器的动作需要有机械动作，因此变
频器的制动器输出信号与制动状态会有一个机械延迟，松闸时间 (b6.04)、抱闸时间 (b6.06) 需根据实际制动器的机械延迟来进行设置。
理论上，这两个参数的设置实际要稍长于机械延迟，避免出现溜钩的现象。

5.12.2 安全限位及故障停机
安全限位与故障停机的电气接线图如下图所示，在轨道的两端分别安装一个限位开关，在机构触碰到限位开关时，控制柜自动切断变频器
该方向的运行命令，此时反方向运行不受影响，在此情况下，可通过按反方向运行开关，使设备恢复正常运行；

当变频器产生一级故障时，继电器端子 T2C-T2A 吸合，输出故障停机信号使控制柜中的故障接触器 KM 动作继而做出相应处理 ( 如断开运
行回路等，此时需进行故障复位后设备才能够恢复正常运行。)

正向运行 正向限位开关

KM
反向限位开关

DI1

反向运行

DI2

T2A

YD287

b3.15=1002
(故障停车)

T2C

故障接触器KM

～
外部交

流电源

图 5-10 安全限位及故障停机应用接线图

◆ 在此提到的限位开关接法为常用接法之一，用户可以根据自身情况进行更改。
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YD287 系列变频器中，部分参数为“厂家保留”，其序号在功能参数表中没有列出，导致表中部分参数序号不连续，对于手册中
没有介绍的参数，请用户不要试图进行修改，避免引起错误。

变频器的功能参数需要在变频器停机状态下修改，变频器正在运行时不能修改。监控参数在操作面板上稳定显示，不能修改。

6.1 一级菜单 (P 组 ) 参数表
一级菜单主要包含电机参数和起重机的基本特性参数，正确完成一级菜单参数的设置便能控制变频器带动电机正常运行，若需要
进一步完善变频器功能则需要进入二级菜单进行设置。
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值

P0 组：起重机基本参数

P0.01 电机额定功率 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定功率。 0.4kW~
22kW

机型
确定

P0.02 电机额定电压 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定电压。 0V~2000V 380V

P0.03 电机额定电流 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定电流。 0.01A~
655.35A

机型
确定

P0.04 电机额定频率 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定频率。
0.01Hz~

b1.02
( 最高频率 )

50.00
Hz

P0.05 电机额定转速 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定转速。 0rpm~3000
rpm

1400
rpm

P0.07 频率源选择 A

0：多段速给定
输入功能 8、9、10 三个点进行二进制组合实现
八个段速，分别对应 b5.00~b5.07 所设定的频率
。具体使用方法请查阅 b5 组参数的介绍。
4：加减速给定
需配合输入功能 19 和 20 一同使用。详见 bA 组
参数介绍。

0~4 0

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

P0.08 起重机构选择

该参数用于选择变频器所驱动的起重机构类型。
0：起升机构
1：平移机构
2：旋转机构
机构类型 相关功能码 含义

起升机构

b1.00=0 控制模式改为开环
b6.03=30.0% 松闸电流改为 30.0%
bC.02=0.50s 37# 故障使能
bC.04=0.50s 38# 故障使能

F1.00=60 速度环增益 1 改为
60

平移机构

b1.00=2 控制模式改为 V/f 控
制

b6.03=0.0% 松闸电流改为 0.0%
bC.02=0.0s 37# 故障无效
bC.04=0.0s 38# 故障无效

F1.00=30 速度环增益 1 改为
30

旋转机构 与平移机构相同

注：
当改变 P0.08 时，表格中涉及到的功能码将会
自动更改。

0~2 0

P0-09
制动器品牌系
列 - 0~9999 0

P0-10
制动器松闸时
间微调 - 10.0~90.0 50.0

P0-11
制动器抱闸时
间微调 - 10.0~90.0 50.0

PF 组：一级菜单辅助参数

PF.00 用户密码

该参数表示所有功能参数的显示和修改密码。若
该参数设置为非零值则进入任何菜单均需要输入
该密码。若连续输入三次错误密码则所有菜单被
锁定，需要重新上电才能继续查看或修改参数

0~65535 0

PF.01
一级菜单恢复
出厂参数

0：不恢复
1：恢复一级菜单出厂参数
一级菜单中的 P0.00~06、P0.08、PF.00 不恢复。

0~1 0

PF.02
一级菜单用户
设定检查

0：正常显示所有一级菜单参数
1：只显示与出厂默认值不同的一级菜单参数 0~1 0
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6.2 二级菜单 (b 组、E 组、U 组 ) 参数表
二级菜单主要包含变频器的各种基本功能参数、监控参数和故障存储参数组，正确完成二级菜
单参数的设置便能实现内含的所有功能，若需要进一步提升变频器的输出性能则需要进入三级
菜单进行设置。

进入二级菜单需要正确输入参数 bF.00 所设定的密码。 

29

序号 名称 内容 设置范围 出厂值
b0 组：电机基本参数

b0.00 轴冷电机低速
运行保护频率

这两个参数为 43# 故障所使用，属于对轴
冷电机的一项保护。当变频器给定频率低于
b0.00 的设定值且维持时间超过 b0.01 的设
定值时变频器报 43# 故障。
b0.01 设定为 0 则该功能无效。

0.01Hz~
20.00Hz 5.00Hz

b0.01 轴冷电机低速
运行时间 0s~1000s 0s

b0.02 减速箱理论运
行时间

该参数表示减速箱额定使用寿命 ( 小时 )，用
作监控参数 U1.07( 减速箱使用率 ) 的计算用。
该参数设置为 0 则 U1.07 所表示的功能无效。

0~65535 0

b0.03 减速箱铭牌负
载值

该参数表示减速箱带额定负载时变频器的输
出转矩 ( 百分比 )，用作监控参数 U1.07( 减
速箱使用率 ) 的计算用。
该参数设置为 0 则 U1.07 所表示的功能无效。

0.0%~
200.0% 0.0%

b0.04 参数辨识选择

0：无操作
1：异步机静态参数辨识 ( 学习部分电机参数 )
2：异步机动态参数辨识 ( 学习全部电机参数 )
3：异步机静态参数辨识 ( 学习全部电机参数 )

0~3 0

b0.05 上电自动参数
辨识选择

YD287具上电自动参数辨识定子电阻功能。
若启用该功能，则变频器每次上电后自动进行 
2~3 秒静态参数辨识，确保最佳控制效果。

0：不使用该功能
1：使用

0~1 0

b1 组：电机控制参数

b1.00 控制方式 0：不带编码器矢量控制 ( 开环控制模式 )
2：V/f 控制 0~2 0

b1.01 滑差补偿
该参数用来调整电机的稳速精度，当电机重
载时速度偏低则加大该参数，反之则减小。

50.0%~
200.0% 100.0%

b1.02 最高频率 该参数表示变频器在任意时刻输出频率的最
高上限值。

50.00Hz~
150.00Hz 50.00Hz

b1.03 最低频率 该参数表示变频器在任意时刻输出频率的最
低下限值。

0.00Hz~
15.00Hz 0.00Hz

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

b1.04 正向转矩上限 这两个参数分别表示变频器正转运行 ( 输入
功能 1 有效 ) 和反向运行 ( 输入功能 2 有效 )
时的输出转矩上限值，对应电机额定转矩的
百分比。在无传感器矢量控制模式 ( 开环 )
下，即使设定值小于 50.0% 变频器也判定为
50.0%。 0.0%~

500.0%

180.0%
b1.05 反向转矩上限

b1.06 松闸正向转矩
上限

这两个参数仅在 b6.00 选择为 2（手动制动
控制）时有效：变频器启动后在松闸时间
（b6.04）内，转矩上限为这两个参数的设
定值，当制动器完全打开后转矩上限切换为
b1.04 和 b1.05 的设定值。

150.0%

b1.07 松闸反向转矩
上限 130.0%
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b3.01 DI1 功能选择

0：无功能 ( 常开点 ) 
1：正转运行 ( 常开点 ) 
2：反转运行 ( 常开点 )
通过外部端子来控制变频器正转与反转。 
3：故障复位 ( 常开点 )
利用端子进行故障复位的功能。与键盘上
RESET 键功能相同。用此功能可实现远距离
故障复位。 
4：快速停机 ( 常开点 )
变频器立即输出抱闸频率 (b6.05) 并正常执
行抱闸时序。 
5：自由停机 ( 常开点 )
变频器封锁输出，此时电机的停机过程不受
变频器控制。此方式与 b4.03 所述的自由停
机的含义是相同的。 
6：减速停机 ( 常开点 )
变频器正常减速并经过抱闸时序后停机，与
取消运行命令的效果相同。 
7：外部故障输入 ( 常开点 )
当该信号送给变频器后，变频器报 50#( 外部
输入 ) 故障。 
8：多段速 1( 常开点 ) 
9：多段速 2( 常开点 ) 
10：多段速 3( 常开点 ) 
频率源选择“多段速给定”时有效，详细内
容请查阅 b5 组参数的介绍。
11：松闸反馈 ( 常开点 ) 
12：抱闸反馈 ( 常开点 )
41# 和 42# 故障的反馈输入信号。具体使用
方法请查阅这两个故障的详细介绍。
13：第二段加速斜坡切换 ( 常开点 )
14：第二段减速斜坡切换 ( 常开点 )
续下 ~

0~133
( 输入功能

1~33 为对应
功能的常开

输入；
101~133 为
对应功能的

常闭输入；0
和 100 无效 )

1

b3 组：输入输出控制参数

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

同上 同上

续上 ~
15：第三段加速斜坡切换 ( 常开点 ) 
16：第三段减速斜坡切换 ( 常开点 )
特殊曲线运行加减速时间的 DI 切换点输入功
能。具体使用方法请查阅 b8 组特殊曲线参
数。 
17~18：保留 
19：加速运行 
20：减速运行
由外部端子给定频率时修改频率的递增、递
减指令。在频率源选择为“加减速给定”时
有效。 
21：速度 / 转矩切换 ( 常开点 )
该功能输入有效则变频器进入转矩控制模式
；无效则进入速度控制模式。具体使用方法
请查阅 bb 组转矩控制参数。 
22：正向停止开关 ( 常开点 ) 
23：反向停止开关 ( 常开点 ) 
24：正向减速开关 ( 常开点 ) 
25：反向减速开关 ( 常开点 )
停止开关有效后变频器执行快速停车动作 ( 
与输入功能 4 相同 )，减速开关有效后变频
器运行的最高输出频率被限制到 bF.16( 减速
开关限制频率 ) 所设定的频率。通过这 2 对
输入点可以实现简易的定位功能。 
26：定点屏蔽 ( 常开点 )
该功能输入有效则停止和减速开关输入均无
效。 
27：电机切换开关 1( 常开点 ) 
28：电机切换开关 2( 常开点 )
YD287 内置 3 套完整功能参数，可实现 3 台
电机的切换使用。电机切换功能必须在变频
器停止输出时才有效。一旦选择这两个输入
功能，则其他两套参数的相同 DI 点将强制选
择这两个输入功能。这两个输入功能为二进
制组合，逻辑如下表所示：
输入功能 28 输入功能 27 使用电机序号

无效 无效 1# 电机
无效 有效 2# 电机
有效 无效 3# 电机
有效 有效 3# 电机

29：保留 ( 常开点 ) 
30：保留 ( 常开点 ) 
31：位置校验 
续下 ~

同上 同上
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值

同上 同上

续上 ~ 
32：保留 
33：计数器输入  
100：无功能 ( 常闭点 ) 
101：正转运行 ( 常闭点 ) 
102：反转运行 ( 常闭点 ) 
103：故障复位 ( 常闭点 ) 
104：快速停机 ( 常闭点 ) 
105：自由停机 ( 常闭点 ) 
106：减速停机 ( 常闭点 ) 
107：外部故障输入 ( 常闭点 ) 
108：多段速 1( 常闭点 ) 
109：多段速 2( 常闭点 ) 
110：多段速 3( 常闭点 ) 
111：松闸反馈 ( 常闭点 ) 
112：抱闸反馈 
113：第二段加速斜坡切换 ( 常闭点 ) 
114：第二段减速斜坡切换 ( 常闭点 ) 
115：第三段加速斜坡切换 ( 常闭点 ) 
116：第三段减速斜坡切换 ( 常闭点 ) 
117~118：保留 
119：加速运行（常闭点）    
120：减速运行（常闭点） 
121：速度 / 转矩切换 ( 常闭点 ) 
122：正向停止开关 ( 常闭点 ) 
123：反向停止开关 ( 常闭点 ) 
124：正向减速开关 ( 常闭点 ) 
125：反向减速开关 ( 常闭点 ) 
126：定点屏蔽 ( 常闭点 ) 
127：电机切换开关 1( 常闭点 ) 
128：电机切换开关 2( 常闭点 ) 
129：保留 ( 常闭点 ) 
130：保留 ( 常闭点 ) 
131：计数器复位 
132：保留 
133：计数器输入

同上 同上

b3.02 DI2 功能选择 同 B3.01 同 b3.01 2

b3.03 DI3 功能选择 同 B3.01 同 b3.01 8

b3.04 DI4 功能选择 同 B3.01 同 b3.01 9

b3.05 DI5 功能选择 同 B3.01 同 b3.01 3

b3.06 DI6 功能选择 同 B3.01 同 b3.01 5
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b3.14 继电器 1 
功能选择

0：无功能 ( 常开点 ) 
1：制动器控制 ( 常开点 )
在制动时序中满足制动器打开条件后该输出
有效。具体使用方法请查阅 b6 组参数介绍。 
2：故障停机输出 ( 常开点 )
变频器产生 1 级故障后输出。 
3：故障报警输出 ( 常开点 )
变频器产生 2 级、3 级故障后输出。 
4：故障提示输出 ( 常开点 )
变频器产生 4 级故障后输出。 
5：电机 1 接通指示 ( 常开点 ) 
6：电机 2 接通指示 ( 常开点 ) 
7：电机 3 接通指示 ( 常开点 )
若选择 5~7 三种输出功能，则其他两套电机
参数相同输出点的输出功能将会强制跟随变
化。 
8：变频器过载预报警 ( 常开点 )
在变频器过载保护发生前 10s，输出有效信
号。 
9：电机过载预报警 ( 常开点 )
电机过载保护动作之前，根据过载预报警的
阈值判断，在超过预报警阈值后输出有效。
电机过载参数设定参见 bE.00~bE.02 的说
明。 
10：保留 ( 常开点 ) 
11：超载保护 ( 常开点 ) 
变频器进入超载保护状态后该输出功能有效。
具体使用方法请查阅 bE.13 的说明。
12：过转矩输出 ( 常开点 ) 
变频器的输出转矩超过参数 bF.17 的设定值
后该功能输出有效，低于设定值的 90% 后输
出无效。具体使用方法请查阅 bF.17 的说明。 
13：电机风扇控制 ( 常开点 )
变频器运行后该功能输出有效，变频器停止
运行后延迟 bF.21 设定的时间后该功能输出
无效。

0~118
( 输出功能)

1~15 为对
应功能的常
开输出；

101~118 为
对应功能的
常闭输出；

0和100无效

0

14：频率到达输出 ( 常开点 )
具体使用方法请查阅 bF.07 及 bF.08 说明。 
15：变频器运行中 ( 常开点 )
变频器处于运行状态时该功能输出有效，变
频器停机运行后该功能输出无效。 
16：保留 
17：保留 ( 常开点 ) 
18：通讯控制 ( 常开点 )
输出功能受通信命令控制，具体参照 U0.11 
介绍。 

100：无功能 ( 常闭点 ) 
101：制动器控制 ( 常闭点 ) 
102：故障停机输出 ( 常闭点 ) 
103：故障报警输出 ( 常闭点 ) 
104：故障提示输出 ( 常闭点 ) 
105：电机 1 接通指示 ( 常闭点 ) 
106：电机 2 接通指示 ( 常闭点 ) 
107：电机 3 接通指示 ( 常闭点 ) 
108：变频器过载预报警 ( 常闭点 ) 
109：电机过载预报警 ( 常闭点 ) 
110：保留 ( 常闭点 ) 
111：超载保护 ( 常闭点 ) 
112：过转矩输出 ( 常闭点 ) 
113：电机风扇控制 ( 常闭点 ) 
114：频率到达输出 ( 常闭点 ) 
115：运行中输出 ( 常闭点 ) 
116：自启动功能输出 ( 常闭点 ) 
117：保留 ( 常闭点 ) 
118：通讯控制 ( 常闭点 )

b3.15
继电器 2

功能选择
同 b3.14 同 b3.14 13

b3.16 保留 保留 保留 0

b3.17 保留 保留 4

b3.18 FM 功能选择 保留 保留 0

b3.21 DI 滤波时间

设置 DI 端子状态的软件滤波时间。若使用场
合输入端子易受干扰而引起误动作，可将此
参数增大，以增强其抗干扰能力。但是该滤
波时间增大会引起 DI 端子的响应变慢。

0.000s~
1.000s 0.010s

保留
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值
b4 组：斜坡设置参数

b4.00 加速时间

加速时间指变频器从零频率加速到额定频率
(P0.04) 所需要的时间，见下图中的 t1。减
速时间指变频器从额定频率 (P0.04) 减速到
零频率所需时间，见下图中的 t2。

输出频率Hz

额定频率

设定频率

t1 t2

时间t

实际加速时间 实际减速时间

0.1s~
600.0s 3.0s

b4.01 减速时间

b4.02 加速类型
0：直线加减速
输出频率按照直线递增或递减。
1：S 曲线加减速
输出频率按照 S 曲线递增或递减。S 曲线在
要求平缓启动或停机的场合使用。
2：自由停机 ( 仅 b4.03 可以选择 )
停机命令有效后，变频器立即终止输出，此
时电机按照机械惯性自由停机。

0~1 0

b4.03 减速类型 0~2 0

b4.04 S 曲线开始段
比例

这两个参数分别定义了，S 曲线加减速的起
始段和结束段时间比例。下图中 t1 即为参数
b4.04 定义的参数，在此段时间内输出频率
变化的斜率逐渐增大。t2 即为参数 b4.05 定
义的时间，在此时间段内输出频率变化的斜

率逐渐变化到 0。在 t1 和 t2 之间的时间内，
输出频率变化的斜率是固定的，即此区间进

行直线加减速。

t1 t 2

t

f

t1 t 2

fset

0.0%~
40.0% 30.0%

b4.05 S 曲线结束段
比例

b4.06 动态参数辨识
加速时间 这两个参数表示在变频器动态参数辨识运行

(b0.04=2) 时的加减速时间。计算标准和定义
与 b4.00 和 b4.01 完全相同。

0.1s~
600.0s 20.0s

b4.07 动态参数辨识
减速时间

b5 组：多段速参数

b5.00 多段速 1 多段速功能由输入端子功能的 8、9 和 10 来
选择。8 个多段速是通过三个端子的数字状

态组合来实现，详细组合如下表所示：

输入功

能 10

输入功

能 9

输入功

能 8
目标段速

无效 无效 无效 b5.00
无效 无效 有效 b5.01
无效 有效 无效 b5.02
无效 有效 有效 b5.03
有效 无效 无效 b5.04
有效 无效 有效 b5.05
有效 有效 无效 b5.06
有效 有效 有效 b5.07

最低频率
(b1.03)

~
最高频率
(b1.02)

5.00Hz

b5.01 多段速 2 20.00Hz

b5.02 多段速 3 35.00Hz

b5.03 多段速 4 50.00Hz

b5.04 多段速 5

0.00Hz

b5.05 多段速 6

b5.06 多段速 7

b5.07 多段速 8

b6 组：制动逻辑控制参数

b6.00 制动曲线类型

0：无制动控制
变频器不具有开闸频率和开、抱闸时间等功
能，此时输出功能 1 等效于“变频器运行中
”输出功能。
1：自动制动控制
开闸时间内变频器自动憋电流 ( 此时的转矩
上限为 b1.04 和 b1.05 的设定值 )，当输出
电流达到 (b6.03× 电机额定电流 ) 后输出松
闸指令。
2：手动制动控制
开闸时间内变频器以 b1.06 和 b1.07 为转
矩上限，当输出电流值达到 (b6.03× 电机
额定电流 ) 后输出松闸指令，具体使用详见
b1.06 和 b1.07 的说明。
3. 锥形电机控制

0~3 1
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值

b6.01 启动方向

该参数表示在松闸时间内变频器输出转矩的
方向选择。

0：松闸力矩与运行方向相同
输出频率

运行指令

松闸频率
b6.02
-b6.02

1：松闸力矩始终为正转方向

输出频率

运行指令

开闸时间b6.04

松闸频率
b6.02

-b6.02

0~1 0

b6.02 松闸频率 该参数表示变频器在制动器完全打开前的输
出频率，即电机能够输出满力矩的最低频率。

最低频率
(b1.03)

~20.00Hz
2.00Hz

b6.03 松闸电流

该参数表示电机额定电流 (P0.03) 的百分
比。当变频器的输出电流达到该值后立即输
出制动器打开指令 ( 输出功能 1 有效 )。具体
使用方法请查阅 4.11 小节的说明。

0.0%~
150.0% 30.0%

b6.04 松闸时间
该参数表示机械制动器由开始打开到完全打
开的时间，该段时间内变频器维持松闸频率
输出。具体使用方法请查阅 4.11 小节的说明。

0.00s~
5.00s 0.50s

b6.05 抱闸频率

该参数表示取消运行命令后变频器减速过程
中输出频率低于该参数的设定值则立即输出
制动器关闭指令（输出功能 1 无效）。具体
使用方法请查阅 4.11 小节的说明。

最低频率
(b1.03)

~20.00Hz
2.00Hz

b6.06 抱闸时间
该参数表示机械制动器由开始闭合到完全闭
合的时间，该段时间内变频器维持抱闸频率
输出。具体使用方法请查阅 4.11 小节的说明。

0.00s~
5.00s 0.50s

b6.07 抱闸延时

该参数表示当符合制动器关闭条件后不立即
输出制动器关闭指令，而是经过该参数的设
置时间延迟后再输出制动器关闭指令。当
快速停机、自由停机、起重机构类型选择
(P0.08) 为 0 和 4 时，该功能无效。

0.0s~
30.0s 0.0s

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

b6.08 制动反馈用途

该参数涉及到 41# 和 42# 故障的使用，具体
使用方法请查阅这两个故障的说明。
0：不使用制动反馈
表示没有制动反馈接点输入到变频器或不需
要使用制动反馈功能。
1：用于动作时检测
表示只有在制动器打开和关闭过程中才检测
制动器反馈信号，其他时间均不检测。此种
应用只需要一个制动器反馈触点输入即可。
正确应用逻辑图如下图所示：

给定频率

制动器反馈信号

输入功能11/12

抱闸时间
开闸时间

41#故障

检测点

42#故障

检测点

b6.06
b6.04

2：用于全程监控
表示开闸和关闸时间由制动器反馈触点信号
决定，且只要变频器上电就开始检测制动器
的反馈信号是否正确。此种应用需要开闸和
抱闸两个反馈触点均接入变频器。正确应用
逻辑图如下图所示：

给定频率

开闸反馈信号

输入功能11

抱闸时间
开闸时间

关闸反馈信号

输入功能12

b6.06
b6.04

0~2 0
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值

b6.09 指令反向控制

0：不允许在运行过程中直接反向
若在运行过程中给定反向运行指令则变频器
按正常停机过程停止输出后重新开始反向运
行。

输出频率

时间

再启动等待

时间b6.13

运行指令

1：允许在运行过程中反向
若在运行过程中给定反向运行指令则变频器
减速到过零跳跃频率 (b6.14) 后直接由反向
过零跳跃频率开始反向运行，整个过程中不
进行制动器开关控制。

输出频率

过零跳跃频率
b6.14

运行指令

-b6.14

0~1 0

b6.10 直流制动电流

直流制动电流指直流制动时变频器的输出电
流相对电机额定电流的百分比。此值越大则
直流制动效果越强，但是电机和变频器的发
热越大。
直流制动频率指停机减速过程中，当给定频
率降低到到该频率时，开始直流制动过程。
进入直流制动状态后变频器输出制动器关闭
指令。

输出频率

输出电流有效值

时间

时间

运行指令

直流制动频率

直流制动电流

制动器状态

关闸时间 b6.06

0~
120% 0%

b6.11 直流制动频率
最低频率
(b1.03)

~50.00Hz
0.00Hz

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

b6.12 制动过程再启
动

0：在制动过程中不允许再启动
在停机过程中若制动器已经开始关闭则不接
受启动指令，必须等到制动器完全关闭变频
器停止输出后才能继续运行

输出频率

运行指令

制动过程

(关闸时间

抱闸频率
b6.06

b6.06)

1：在制动过程中允许再启动
在停机过程中即使制动器已经开始关闭，变

频器同样接受新的运行命令
输出频率

运行指令

抱闸频率
b6.06

0~1 0

b6.13 再启动等待时
间

该参数指变频器每次停机后必须经过该参数
设置时间的延迟才能开始下次启动运行。详
见参数 b6.09 介绍中的图例。

0.0s~
15.0s 0.3s

b6.14 过零跳跃频率

该参数指在变频器允许指令反向运行
(b6.09=1) 时，在减速过程中输出频率直接由
b6.14 跳变到 -b6.14。详见参数 b6.09 介绍
中的图例。

0.00Hz~
20.00Hz 2.00Hz
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
b7 组：轻载与定位控制功能参数

b7.00 弱磁倍数
轻载高速功能指的是当目标频率大于额定频率时，变频器
根据负载情况自动计算最高可达输出频率从而避免由于负
载太大而发生过载、过流等故障。b7.00~07 是轻载高速功
能的相关设定参数。
当变频器的输出频率达到 b7.07 的设定值时，变频器维持
该频率输出，维持时间为 b7.06，维持时间到后检测输出
转矩 T 用于下图曲线计算，得到本次运行所能达到的最高
频率 F。若本次运行的目标频率大于额定频率且 b7.00 ﹥
100.0%，则启用轻载高速功能。当 T ≤松绳转矩或 T ≥允
许负载时，F 的最高值为额定频率；当松绳转矩﹤ T ≤轻
载系数时，F 的最高值为 b7.00× 额定频率；当轻载系数
﹤ T ﹤允许负载时，F 根据下图曲线进行自动调整。

频率

转矩

弱磁倍数b7.00×
额定频率A0.04

额定频率
A0.04

运行频率

松绳转矩
b7.01

轻载系数
b7.02

检测转矩 允许负载
b7.03

b7.08 和 b7.09 表示当轻载系数≤ T ≤允许负载时，最终
变频器的目标频率为 F×b7.08( 正向运行时 ) 或 F×b7.09(
反向运行时 )。实际运行频率还会受到变频器或电机所能达
到的最大转矩限制。

100.0%~300.0% 100.0%

b7.01 松绳转矩 0.0%~ 轻载系数
(b7.02) 5.0%

b7.02 轻载系数
松绳转矩 (b7.01)

~
允许负载 (b7.03)

35.0%

b7.03 允许负载 轻载系数 (b7.02)
~100.0% 80.0%

b7.06 检测时间 0.0s~5.0s 0.5s

b7.07 检测频率
松闸频率 (b6.02)

~
额定频率 (A0.04)

40.00Hz

b7.08 正向修正 0%~100% 100%

b7.09 反向修正 0%~100% 100%

b7.10 位置显示比例

该参数由用户根据显示位置的精度进行设定，用于将脉冲
数折算成位置数据。U0.08 和 U0.09 显示的位置数据为当
前脉冲数 /b7.10。
注：YD287  提供的脉冲数已经经过四倍频。

1~65535 1

b7.11 位置校验值
该参数表示当输入功能 31( 位置校验 ) 有效时，变频器内
部累计的当前脉冲数复位成 b7.10× b7.11，位置数据被复
位成 b7.11 的设定值。

0~65535 0
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
b8 组：特殊曲线设置参数

b8.00 特殊加速

0：不使用
表示设置为 0 表示不使用特殊加减速功能。
1：两段 ( 频率切换 )
表示使用两段加减速功能，加速过程中输出频率大于 ( 额
定频率 ×b8.04) 后加速时间切换到 b8.02 的设定值；减速
过程中输出频率小于 ( 额定频率 ×b8.05) 后减速时间切换
到 b8.03 的设定值。
2：三段 ( 频率切换 )
表示使用三段加减速功能，在第两段的基础上，加速过
程中输出频率大于 ( 额定频率 ×b8.08) 后加速时间切换
到 b8.06 的设定值；减速过程中输出频率小于 ( 额定频率
×b8.09) 后减速时间切换到 b8.07 的设定值。
3：两段 (DI 切换 )
表示使用两段加减速功能，加速过程输入功能 13 有效则加
速时间切换到 b8.02 的设定值；减速过程中输入功能 14 减
速时间切换到 b8.03 的设定值。
4：三段 (DI 切换 )
表示使用三段加减速功能，在第两段的基础上，加速过程
输入功能 15 有效则加速时间切换到 b8.06 的设定值；减速
过程中输入功能 16 减速时间切换到 b8.07 的设定值。

b4.00000000 b8.02222222 b8.06 b4.01111111 b8.03333333 b8.07

b8.08× ÷
15

b8.05× ÷
14

b8.09× ÷
16

b8.04× ÷÷÷÷
13

1

2

3 1

2

3

0~4 0

b8.01 特殊减速

b8.02 第二段加速
时间

具体使用方法请查阅 b8.00 及 b8.01 说明

0.1s~600.0s 3.0s

b8.03 第二段减速
时间 0.1s~600.0s 3.0s

b8.04 第二段加速
频率切换点

0%~ 第三段加
速频率切换点
(b8.08)

0%

b8.05 第二段减速
频率切换点

第三段减速频率
切换点
(b8.09)~99%

99%

b8.06 第三段加速
时间 0.1s~600.0s 3.0s

b8.07 第三段减速
时间 0.1s~600.0s 3.0s

b8.08 第三段加速
频率切换点

第二段加速频率
切换点
(b8.04)~99%

99%

b8.09 第三段减速
频率切换点

0%~ 第二段减
速频率切换点
(b8.05)

0%

37
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b9 组：寸动设置参数

b9.00 寸动频率

运行命令使用输入功能 17( 寸动正向运行 )
和输入功能 18
( 寸动反向运行 ) 启动后即进入寸动运行模
式。该参数表示寸动运行时的目标频率。

松闸频率
(b6.02)

~10.00Hz
5.00Hz

b9.01 寸动加速时间
这两个参数表示寸动运行模式下的加减速时
间。使用方法请查阅 b4.00 和 b4.01 的说明

0.1s~
10.0s 0.1s

b9.02 寸动减速时间

b9.03 寸动松闸类型
选择

0：与正常松闸频率相同
1：与寸动频率相同
具体使用方法请查阅 b9.04 的图例介绍。

0~1 0

b9.04 寸动抱闸类型
选择

0：与正常抱闸频率相同
频率

时间
b6.02
b6.05

寸动频率 b9.00
抱闸频率
松闸频率

制动器

寸动运行命令

抱闸时间 b6.06

1：与寸动频率相同
频率

时间

制动器

寸动运行命令

抱闸时间 b6.06
寸动频率 b9.00

0~1 0

序号 名称 内容 设置范围 出厂值
bA 组：加减速参数

bA.00 加减速变化率

该参数用于设置频率源为加减速给定时输入
功能 19( 加速运行 ) 和输入功能 20( 减速运
行 ) 有效时频率变化的速度，即每秒钟频率
的变化量

0.01Hz/s~
50.00Hz/s 5.00Hz/s

bA.01 预置频率 该参数表示当频率源选择为加减速给定时变
频器的运行目标频率的初始值。

开闸频率
(b6.02)

~
最高频率
(b1.02)

50.00Hz

bA.02 速度保存类型
选择

0：不保存
表示每次运行的初始目标频率均为 bA.01 的
设定值。
1：保存至断电
表示变频器上电后首次运行的初始目标频率
为 bA.01 的设定值，不断电情况下，运行的
初始目标频率均为上次取消运行命令时刻的
输出频率。
2：始终保持
表示每次运行的初始目标频率均为上次运行
取消运行命令开始减速时的设定频率。该频
率掉电保存。

输出频率

时间

运行指令

加速指令

减速指令

预置频率
bA.01

松闸频率
b6.02

抱闸频率
b6.05

取消运行命令时

刻的输出频率

bA.02=0

bA.02=1、2bA.00 bA.00

0~2 0
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bb 组：转矩控制参数

bb.00 转矩控制功能
选择

0：不使用转矩控制功能  表示全程使用速度控制模式运行
1：全程转矩控制  表示全程使用转矩控制模式运行
2：使用转矩控制，频率切换  表示当变频器输出频率大于
bb.01 的设定值后使用转矩控制模式，否则使用速度控制
模式。
3：使用转矩控制，转矩切换  表示当变频器输出转矩大于
bb.02 的设定值后使用转矩控制模式，否则使用速度控制
模式。
4：使用转矩控制，频率转矩切换  表示当变频器输出频率
大于 bb.01 的设定值并且输出转矩大于 bb.02 的设定值时
使用转矩控制模式，否则使用速度控制模式。
5：使用转矩控制，DI 切换  当输入功能 21 有效时使用转
矩控制模式，无效时使用速度控制模式。
6：使用转矩控制，通信切换

0~6 0

bb.01 转矩切换频率
门槛

具体使用方法请查阅 bb.00 的说明

0.00Hz~
最高频率 (b1.02) 25.00Hz

bb.02 转矩切换转矩
门槛 0.0%~150.0% 50.0%

bb.03 转矩源

1：AI1
仅支持 0V~10V 电压型输入。
2：AI2 给定
支持 0V~10V 电压型输入或 4mA~20mA 电流型输入，由控
制板上的 J9 跳线选择输入类型。
AI 作为转矩给定时，电压 / 电流输入对应设定的 100.0%
对应 200.0% 的输出转矩。
4：键盘设定，设定值由 bb.08 设置
5：通信给定 , 转矩写入地址 0xbb08

0~5 0

bb.04 转矩控制正向
最大频率

用于设置转矩控制方式下，变频器的正向或反向最高给定
频率。
当变频器转矩控制时，如果负载转矩小于电机输出转矩，
则电机转速会不断上升，为防止机械系统出现飞车等事故，
必须限制转矩控制时的电机最高转速。

0.00Hz~
最高频率 (b1.02) 50.00Hz

bb.05 转矩控制反向
最大频率

bb.06 转矩控制
加速时间

转矩控制方式下，电机输出转矩与负载转矩的差值，决定
电机及负载的速度变化率，所以电机转速有可能快速变化，
造成噪音或机械应力过大等问题。通过设置转矩控制加减
速时间，可以使电机转速平缓变化。但是对需要转矩快速
响应的场合，需要设置转矩控制加减速时间为 0.0s。
例如：两个电机硬连接拖动同一负载，为确保负荷均匀分
配，设置一台变频器为主机，采用速度控制方式，另一台
变频器为从机并采用转矩控制，主机的实际输出转矩作为
从机的转矩指令，此时从机的转矩需要快速跟随主机，那
么从机的转矩控制加减速时间为 0.0s。
这两个参数的时间计算基准为 200.0% 输出转矩。

0.0s~600.0s 0.0s

bb.07 转矩控制
减速时间

bb.08 目标转矩 该参数用于设置目标转矩，当 bb.03 设置为 4 或者 5 时，
该值为当前的目标转矩。

-500.0%~
500.0% 0.0%

bb.09 连接方式选择

转矩模式一般应用于多台变频器的主从控制，此时主机使
用速度模式，从机使用转矩模式，该功能码用于选择主机
与从机间的连接方式。
0：硬连接
1：软连接

0~1 1
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bC 组：负载超速保护参数

bC.02 频率异常检测
周期

该参数表示 37# 故障的检测时间。当电机反
馈频率与给定频率的方向相反且持续时间超
过 bC.02 的设定值则变频器报 37# 故障。
该参数设置为 0 则可屏蔽 37# 故障。

0.00s~
1.00s 0.50s

bC.03 频率跟随误差 该参数表示 38# 故障的检测基准。具体使用
方法请查阅 bC.04 或 38# 故障的说明。 0%~30% 20%

bC.04 频率跟随检测
周期

该参数表示 38# 故障的检测时间。当电机反
馈频率与给定频率的差值大于 (bC.03× 额定
频率 ) 且持续时间超过 bC.04 的设定值则变
频器报 38# 故障。
该参数设置为 0 则可屏蔽 38# 故障。给定频
率和输出频率均大于额定频率后该故障无效。

0.00s~
1.00s 0.50s
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值
bE 组：故障与保护参数

bE.00 电机过载保护
选择

bE.00 设置为 0 则无电机过载保护功能，可
能存在电机过热损坏的危险，建议变频器与
电机之间加热继电器；设置为 1 此时变频器
根据电机过载保护的反时限曲线，判断电机
是否过载。
电机过载保护的反时限曲线为： 
220%×(bE.01)× 电机额定电流，持续 1 分
钟则报警电机过载故障；150%×(bE.01)×
电机额定电流，持续 60 分钟则报警电机过载。
用户需要根据电机的实际过载能力，正确设
置 bE.01 的值，该参数设置过大容易导致电
机过热损坏而变频器未报警的危险！

0~1 1

bE.01 电机过载保护
增益

0.20~
10.00 1.00

bE.02 电机过载预警
系数

该参数用于在电机过载故障保护前，通过
DO 给控制系统一个预警信号。该预警系数
用于确定在电机过载保护前多大程度进行预
警。该参数设置越大则预警提前量越小。
当变频器输出电流累积量大于过载反时限曲
线与 bE.02 乘积后，变频器输出功能 9( 电机
过载预报警 ) 输出有效。

50%~
100% 80%

bE.03 过压失速增益

在变频器减速过程中，当直流母线电压超过
过压失速保护电压后，变频器停止减速保持
在当前给定频率，待母线电压下降后继续减
速。
过压失速增益用于调整在减速过程中变频器
抑制过压的能力。此值越大抑制过压能力越
强。在不发生过压的前提下该增益设置的越
小越好。
对于小惯量的负载，过压失速增益宜小，否
则引起系统动态响应变慢。对于大惯量的负
载此值宜大，否则抑制效果不好，可能出现
过压故障。
当过压失速增益设置为 0 时，取消过压失速
功能。过压失速保护电压设定 100% 对应基
值如下：

电压等级 过压失速保护电压基值
三相 380V 530V

0~
100 0

bE.04 过压失速保护
电压

120%~
150% 130%
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值

bE.05 过流失速增益

在变频器加减速过程中，当输出电流超过过
流失速保护电流后，变频器停止加减速过程
保持在当前给定频率，待输出电流下降后再
继续加减速。
过流失速增益用于调整在加减速过程中变频
器抑制过流的能力。此值越大抑制过流能力
越强。在不发生过流的前提下该增益设置的
越小越好。
对于小惯量的负载，过流失速增益宜小，否
则引起系统动态响应变慢。对于大惯量的负
载此值宜大，否则抑制效果不好，可能出现
过流故障。
当过流失速增益设置为 0 时，取消过流失速
功能。
bE.05、bE.06 仅在 V/f 控制时有效。

0~100 20

bE.06 过流失速保护
电流

100%~
200% 150%

bE.07 上电对地短路
保护选择

该参数用于选择变频器在上电时，检测电机
是否对地短路。如果此功能有效，则变频器
UVW 端在上电后一段时间内会有电压输出。

0~1 1

bE.08 输入缺相保护
选择

该参数用于选择是否对输入缺相进行保护。 
YD287 变频器各电压等级只有以上起始功
率及以上才有输入缺相保护功能，此时将
bE.08 设置为 1 则启用输入缺项保护功能；
上表内以下功率段无论 bE.08 设置为 0 或 1
都无输入缺相保护功能。

0~1 1

bE.09 输出缺相保护
选择

该参数设置为 1 则变频器对输出缺相的进行
保护；设置为 0 则不启用输出缺相保护功能。 0~1 1

bE.10 制动使用率

该参数仅对内置制动单元的变频器有效。用
于调整动单元的占空比。制动使用率高则制
动单元动作占空比高，制动效果强，但是制
动过程变频器母线电压波动较大。

0%~
100% 100%

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

bE.13 超载保护转矩
限制门槛

该参数用于设置超载限制功能的启动转矩。
该参数设置为 0 则超载保护功能无效。
当变频器正向运行时，输出频率达到 b7.07
或达到恒速运行状态时检测输出转矩 ( 检测
方法与轻载高速功能相同，详见 b7.07 和
b7.06 的说明 )，若输出转矩大于 bE.13 的设
定值则自动停机并限制继续正向运行；当变
频器反向运行后限制立即解除。

时间检测转矩值

输出频率

抱闸频率

运行指令

输出功能11：
超载保护启动

时间

检测频率
b7.03

检测时间

门槛转矩
bE.13

目标频率

b7.02

0.0%~
150.0% 0

bE.14 随压降速功能
选择

这两个参数用于随压降速功能的设置。随压
降速功能表示在母线电压持续偏低的情况下
变频器能够自动降低输出频率维持满力矩输
出的功能。
bE.14 置 1 则启用随压降速功能，设置为 0
则该功能无效。bE.15 用于设置随压降速功
能的启动电压。该参数表示标准母线电压的
百分比。

母线电压

时间

时间

标准母线电压值

启动电压

额定频率

运行指令

恢复电压

输出频率

0~1 0

bE.15 随压降速动作
电压

70%~
95% 85%

序号 名称 内容 设置范围 出厂值
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值
bF 组：二级菜单辅助参数

bF.00 二级菜单密码

该参数表示二级菜单功能参数的显示和修改
密码。若该参数设置为非零值则进入二级菜
单需要输入该密码。若连续输入三次错误密
码则所有菜单被锁定，需要重新上电才能继
续查看或修改参数

0~
65535 0

bF.01 二级菜单恢复
出厂参数

0：不恢复
1：恢复二级菜单出厂参数
二级菜单中的 b0.02 ~ 03、b7.11~12、 
bF.00 不恢复。
2：恢复一二级菜单参数

0~2 0

bF.02 二级菜单用户
设定检查

0：正常显示所有二级菜单参数
1：只显示与出厂默认值不同的二级菜单参数 0~1 0

bF.03 历史记录数据
清零

0：不处理
1：历史记录清空
清除所有掉电存储参数以及故障记录，即 E*
组和 U1 组参数全部清零。

0~1 0

bF.04 命令源选择

该参数用于选择变频器控制命令 ( 启动、停
机、正转、反转、点动等 ) 的输入通道。
0：操作面板命令通道 (“LOCAL/REMOT”
灯灭 )
由操作面板上的 RUN、STOP/RES 按键进行
运行命令控制。在操作面板命令通道下变频
器的所有端子输入输出以及制动器控制的逻
辑时序功能均无效。此时，当变频器接收到
RUN 指令后输出功能 1“制动器控制”有效，
当变频器接收到 STOP 指令开始减速，减速
到抱闸频率 (b6.05) 后停止输出，输出功能 1
无效。
1：端子命令通道 (“LOCAL/REMOT”灯亮 )
由端子输入功能 1( 正向运行 )、2( 反向运行 )、
17( 寸动正向运行 ) 和 18( 反向寸动运行 ) 进
行运行命令控制。

0~1 0

bF.05 操作面板运行
频率

当 bF.04( 命令源选择 ) 选择为 0 时，变频器
的运行目标频率由该参数确定

最低频率
(b1.03)

~
最高频率
(b1.02)

50.00Hz

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

bF.06 运行方向选择

通过更改该参数可以不改变电机接线而实现
改变电机转向的目的，其作用相当于调整电
机 (U、V、W) 任意两条线实现电机旋转方向
的转换。
提示：参数初始化后电机运行方向会恢复原
来的状态。对于系统调试好后严禁更改电机
转向的场合慎用。
0：方向一致
1：方向取反

0~1 0

bF.07 频率检测值

当给定频率高于频率检测值时变频器的 DO
输出功能 7( 频率到达输出 ) 有效；给定频率
低于检测值一定频率后，输出功能 7 无效。
这 2 个参数用于设定输出频率的检测值及输
出动作解除的滞后值。其中 bF.07 表示检测
值，bF.08 是滞后频率 ( 相对于频率检测值
bF.07 的百分比 )。

输出频率

DO输出状态
时间

时间

滞后值

最低频率
(b1.03)

~
最高频率
(b1.02)

50.00Hz

bF.08 频率检测滞后
值

0.0%~
100.0% 5.0%

bF.09 散热风扇控制

该参数用于选择散热风扇的动作模式
0：电机运行时散热风扇运转
变频器在运行状态下风扇运转，停机状态下
如果散热器温度高于 40℃则风扇运转，低于
40℃时风扇不运转。
1：上电后散热风扇一直运转

0~1 0



287用户手册

45

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

bF.10 故障保护动作
1

这几个参数用于选择 41#~65# 故障的故障等
级。每个参数由一个 5 位数字组成，代表 5
个故障的故障等级，具体对应关系如下表所
示：

参数名 位数 含义
bF.10 万位 41# 故障等级
bF.10 千位 42# 故障等级

… … …
bF.10 个位 45# 故障等级
bF.11 万位 46# 故障等级

… … …
bF.11 个位 49# 故障等级

… … …
bF.14 万位 61# 故障等级

… … …
bF.14 个位 65# 故障等级

11111~
55555

11115

bF.11 故障保护动作
2 11111

bF.12 故障保护动作
3 11111

bF.13 故障保护动作
4 11111

bF.14 故障保护动作
5 11111

bF.15 减速开关优化
功能选择

这 2 个参数配合输入功能 22~25 使用，可以
实现简易的定位功能。当减速开关 ( 输入功
能 24、25) 输入有效后变频器输出频率最高
被限制为 bF.16 设置的频率，当停机开关 (
输入功能 22、23) 输入有效后变频器执行快
速停机。
bF.15 用于选择减速开关有效后的减速模式
0：不带减速优化功能
按照 b4 组参数设定的减速时间正常减速
1：带减速优化功能
当减速开关输入有效后，变频器按照以额定
频率撞击减速开关的减速距离为基准，重新
计算本次运行的减速时间，实现整个减速过
程运行时间最短的效率最佳控制。

xHz

T1

减速开关输入有效
输出频率

额定频率

限速频率

抱闸频率

停止开关输入有效

T2 T3

时间

以额定频率撞击减速开关

带减速优化功能

不带减速优化功能

0~1 0

bF.16 减速开关限制
频率

最低频率
(b1.03)

~
额定频率
(A0.04)

5.00Hz

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

bF.17 过转矩输出门
槛

该参数配合输出功能 12 使用。输出转矩达
到该参数的设置值则输出功能 12 有效。当
输出转矩回落到该参数设置值的 90% 以下，
输出功能 12 无效
矢量控制时该功能的检测值使用转矩输出，
V/f 控制使用输出电流 ÷ 电机额定电流的百
分比。
该参数设置为 0 则该输出功能 12 无效。

输出转矩

过转矩输出点

过转矩输出

门槛bF.17 bF.17 × 90%

0.0%~
200.0% 0.0%

bF.19 运行模式选择

0：应用模式
正常使用情况下该参数必须选择为 0。 
1：调试模式
调试模式用于变频器 / 控制柜的出厂检测时
使用。该模式下 YD287 屏蔽了开闸时序和
输出缺相保护等功能，并且强制使用 V/f 控
制方式运行。

0~1 0

bF.21 电机风扇控制
延时

该参数配合输出功能 13 使用。
详细使用方法参见输出功能 13 的说明

0~
3000s 30s
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E0~EF 组参数显示故障信息，每组参数分别代表一个故障的记录信息。E0 组表示最近一次故
障记录信息，EF 组表示最早一次故障记录信息，每组故障信息的显示内容都完全相同。E* 组
参数为显示值，不能更改，掉电保存。

序号 名称 内容

E*.00 故障代码

操作面板上的五个数码管从左至右依次编号为 5、4、3、2、1，例如：
显示内容为 104.01，5#、4# 和 3# 数码管组成故障代码，其中 5#
数码管的“1”为故障等级；4# 和 3# 数码管的“04” 为故障代号；
2# 和 1# 数码管是厂家保留内容。

E*.01 故障时输出频率 故障时监控参数 U0.01 的显示值 (V/f 控制时为 U0.00 的显示值 )
E*.02 故障时目标频率 故障时监控参数 U0.02 的显示值
E*.03 故障时输出电流 故障时监控参数 U0.03 的显示值
E*.04 故障时输出电压 故障时监控参数 U0.04 的显示值
E*.05 故障时输出功率 故障时监控参数 U0.05 的显示值
E*.06 故障时输出转矩 故障时监控参数 U0.06 的显示值
E*.07 故障时母线电压 故障时监控参数 U0.07 的显示值

序号 名称 内容

E*.08 故障时输入功能
1~16 状态

这 4 个参数表示多功能输入输出功能的状态。每个功能码可以按
照比特位指示出 16 个输入或者输出功能的状态。当进入该功能码
时，显示该功能码的十进制数值，按下△键后切换到用户查看模式，
查看方式如下：
操作面板上的五个数码管从左至右依次编号为 5、4、3、2、1。

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP
LED5 LED4 LED3 LED2

A

B

C

D

E

F

G

DP
LED1

5 4 3 2 1

进入查看模式后，5、4 号数码管直接显示当前查看的输入 / 输出
功能号；1 号数码管显示该功能号的输入 / 输出是否有效，0 表示
无效，1 表示有效，利用△和▽键可以改变当前查看的输入 / 输
出功能号；通过 2、3 两个数码管的按段位显示 , 将 16 个功能的
状态一起显示出来 , 其对应关系为 1~8 对应第 2 个数码管的 A~DP 
,8~16 对应第 3 个数码管的 A~DP。举例如下：

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP
LED5 LED4 LED3 LED2

A

B

C

D

E

F

G

DP
LED1

5 4 3 2 1

该图表示：当前显示的是输入功能 20 的状态 (5、4 号数码管 )；
目前输入功能 20 无效 ( 第 1 号数码管 )；输入功能 17~32 中 17、
19、21、24、26、28、30 和 31 有效，其余无效 (2、3 号数码管 )。

E*.09 故障时输入功能
17~32 状态

E*.10 故障时输入功能
33~48 状态

E*.11 故障时输出功能
1~16 状态
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U0 和 U1 组参数显示变频器的实时监控信息，U0 组参数实时刷新，掉电不保存；U1 组参数显
示需要累积计算的信息，掉电存储。
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序号 名称 内容
U0.00 给定频率 变频器的当前给定频率。

U0.01 反馈频率
该参数显示的是电机实际运行频率的反馈值。在不带编码器运行
时该参数为变频器软件计算的反馈频率，带编码器运行时为编码
器反馈的实际电机运行频率。

U0.02 目标频率 变频器本次运行最终需要达到的频率。
U0.03 输出电流 显示运行时变频器输出电流值。
U0.04 输出电压 显示运行时变频器输出电压值。
U0.05 输出功率 显示运行时变频器输出功率值。

序号 名称 内容
U0.06 输出转矩 显示运行时变频器输出转矩值。
U0.07 母线电压 显示变频器的母线电压值。
U0.10 DI 输入状态 显示变频器 DI 端子的输入状态，显示方式与 E*.08~11 相同。
U0.11 DO 输出状态 显示变频器 DO 端子的输出状态，显示方式与 E*.08~11 相同。
U0.12 电位器电压值 显示变频器控制板上电位计输入的实际电压值。

U0.23 逆变器模块散热
器温度 显示逆变模块 IGBT 的温度。

U0.24 功能软件版本号 显示变频器功能软件版本号。
U0.25 性能软件版本号 显示变频器性能软件版本号。

U0.26 变频器内部状态

显示变频器内部运行步骤，通过该参数能够方便现场调试以及查
找疑难问题。键盘上数码管从左到右的排列顺序是 5、4、3、2、1，
具体显示内容如下表所示：

数码管序号 含义 显示内容 说明
5 保留 - -

4 寸动
步骤

0 寸动加速、恒速运行状态
1 寸动减速、停机运行状态
2 寸动抱闸延时状态

3 抱闸
步骤

0 未发出抱闸指令
1 已发出抱闸指令

2 开闸
步骤

0 未发出开闸指令

1 已发出开闸指令

1 运行
步骤

0 待机状态
1 制动器开闸过程中
2 正常运行状态

3 取消运行命令及制动器抱闸
过程中

4 操作面板运行状态
5 寸动运行状态
6 电机参数辨识状态
7 变频器停机过程中

U1.00 紧急停止次数 显示该台变频器累计发生 1 级故障的次数。
U1.01 快速停止次数 显示该台变频器累计发生 2 级和 3 级故障的次数。
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序号 名称 内容

U1.02 制动器使用次数
高位 显示该台变频器所控制的制动器累计使用次数。低位累计超过

65535 次后高位加 1 同时低位清零。
U1.03 制动器使用次数

低位

U1.04 达到转矩限幅的
总计时间

显示该台变频器的输出转矩达到或超过转矩上限值（b1.04 和
b1.05）的累计时间。

U1.05 累计运行时间 显示该台变频器累计运行时间。
U1.06 累计上电时间 显示该台变频器累计上电时间。

U1.07 减速箱使用率 显示该台变频器所驱动的减速箱的使用率。必须正确设置 b0.02
和 b0.03 后该功能才会有效。
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6.3 三级菜单 (F 组 ) 参数表
三级菜单主要包含变频器输出性能的调节参数以及厂家参数。一般情况下用户无需调节三级菜
单参数。

进入三级菜单需要正确输入参数 FF.00 所设定的密码。

49

序号 名称 内容 设置范围 出厂值
F0 组：电机参数

F0.00 异步机定子电阻 这 5 个参数是异步电机的电机参数，这些
参数电机铭牌上一般没有，需要通过变频
器自动参数辨识获得。参数辨识方式 1 只
能获得 F0.00~F0.02 这 3 个参数，参数辨
识方式 3 可以获得全部 5 个参数，参数辨
识方式 2 除可以获得这里全部 5 个参数外，
还可以获得编码器相序、电流环 PI 参数
等。
更改电机额定功率 (A0.01) 时，变频器会
自动修改这 5 个参数值，将这 5 个参数恢
复为常用标准 Y 系列电机参数。

0.001Ω~
65.535Ω

电机确
定

F0.01 异步机转子电阻 0.001Ω~
65.535Ω

电机确
定

F0.02 异步机漏感抗 0.01mH~
655.35mH

电机确
定

F0.03 异步机互感抗 0.1mH~
6553.5mH

电机确
定

F0.04 异步机空载电流 0.01A~
0.03A

电机确
定

F0.10 TZ 信号滤波系数 误报过流时，将本参数调大 0~255 80

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

F0.16 载波频率
载波频率 低　　→ 高

电机噪音 大　　→ 小

输出电流波形 差　　→ 好

电机温升 高　　→ 低

变频器温升 低　　→ 高

漏电流 小　　→ 大

对外辐射干扰 小　　→ 大

0.5kHz~
16.0kHz

机型确
定

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

F0.16 载波频率

此功能调节变频器的载波频率。通过调整
载波频率可以降低电机噪声，避开机械系
统的共振点，减小线路对地漏电流及减小
变频器产生的干扰。变频器产生的干扰。
当载波频率较低时，输出电流高次谐波分
量增加，电机损耗增加，电机温升增加。
当载波频率较高时，电机损耗降低，电机
温升减小，但变频器损耗增加，变频器温
升增加，干扰增加。升增加，干扰增加。
调整载波频率会对下列性能产生影响：调
整载波频率会对下列性能产生影响：

载波频率 低低　

电机噪音 大大　

输出电流波形 差差　

电机温升 高高　

变频器温升 低低　

漏电流 小小　

对外辐射干扰 小小　

0.5kHz~
16.0kHz

机型确
定
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F1 组：矢量控制参数

F1.00 速度环比例增益 1
变频器运行在不同频率下，可以选择不
同的速度环 PI 参数。给定频率小于切换
频率 1(F1.02) 时，速度环 PI 调节参数
为 F1.00 和 F1.01。给定频率大于切换频
率 2 时，速度换 PI 调节参数为 F1.03 和
F1.04。切换频率 1 和切换频率 2 之间的
速度环 PI 参数为两组 PI 参数线性切换。
通过设定速度调节器的比例系数和积分时
间，可以调节矢量控制的速度动态响应特
性。
增加比例增益，减小积分时间，均可加快
速度环的动态响应。但是比例增益过大或
积分时间过小均可能使系统产生振荡。建
议调节方法为：
如果出厂参数不能满足要求，则在出厂值
参数基础上进行微调，先增大比例增益，
保证系统不振荡；然后减小积分时间，使
系统既有较快的响应特性，超调又较小。
注意：如 PI 参数设置不当，可能会导致
速度超调过大。甚至在超调回落时产生过
电压故障。

1~100 60

F1.01 速度环积分时间 1 0.01s~
10.00s 0.50s

F1.02 切换频率 1 0.00Hz~
F1.05 5.00Hz

F1.03 速度环比例增益 2 1~100 20

F1.04 速度环积分时间 2 0.01s~
10.00s 1.00s

F1.05 切换频率 2 F1.02~
b1.02 10.00Hz

F1 组：矢量控制参数

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

F1.06 速度环滤波时间常
数

矢量控制方式下，速度环调节器的输出为
力矩电流指令，该参数用于对力矩指令滤
波。此参数一般无需调整，在速度波动较
大时可适当增大该滤波时间；若电机出现
振荡，则应适当减小该参数。
速度环滤波时间常数小，变频器输出力矩
可能波动较大，但速度的响应快。

0.000s~
1.000s 0.070s

F1.07 矢量控制过励磁增
益

在变频器减速过程中，过励磁控制可以抑
制母线电压上升，避免出现过压故障。过
励磁增益越大，抑制效果越强。
对变频器减速过程容易过压报警的场合，
需要提高过励磁增益。但过励磁增益过大，
容易导致输出电流增大，需要在应用中权
衡。
对惯量很小的场合，电机减速中不会出现
电压上升，则建议设置过励磁增益为 0；
对有制动电阻的场合，也建议过励磁增益
设置为 0。

0~200 64

F1.08 励磁调节比例增益 矢量控制电流环 PI 调节参数，该参数在
异步机参数辨识方式 2 完成后会自动获
得，一般不需要修改。
需要提醒的是，电流环的积分调节器，不
是采用积分时间作为量纲，而是直接设置
积分增益。电流环 PI 增益设置过大，可
能导致整个控制环路振荡，故当电流振荡
或者转矩波动较大时，可以手动减小此处
的 PI 比例增益或者积分增益。

0~
20000 2000

F1.09 励磁调节积分增益 0~
20000 1300

F1.10 转矩调节比例增益 0~
20000 2000

F1.11 转矩调节积分增益 0~
20000 1300

F2 组：V/f 控制参数
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序号 名称 内容 设置范围 出厂值

F2.01 转矩提升

为了补偿 V/f 控制低频转矩特性，对低频
时变频器输出电压做一些提升补偿。但是
转矩提升设置过大，电机容易过热，变频
器容易过流。
当负载较重而电机启动力矩不够时，建议
增大此参数。在负荷较轻时可减小转矩提
升。
当转矩提升设置为 0.0 时，变频器为自动
转矩提升，此时变频器根据电机定子电阻
等参数自动计算需要的转矩提升值。
转矩提升转矩截止频率：在此频率之下，
转矩提升转矩有效，超过此设定频率，转
矩提升失效 , 具体如下图所示：

f1 输出频率

输出电压

V

f

V1

Vb：最大输出电压V1：手动转矩提升电压

f 1：手动转矩提升截止频率 f 额定运行频率

b

b

b：

0.0%~
30.0%

电机功
率确定

F2.02 转矩提升截止频率 0.00Hz~
b1.02 50.00Hz

F2.09 V/f 转差补偿系数

该参数只对异步电机有效。
V/f 转差补偿，可以补偿异步电机在负载
增加时产生的电机转速偏差，使负载变化
时电机的转速能够基本保持稳定。
V/f 转差补偿增益设置为 100.0%，表示在
电机带额定负载时补偿的转差为电机额定
滑差，而电机额定转差，变频器通过 F1
组电机额定频率与额定转速自行计算获
得。
调整 V/f 转差补偿增益时，一般以当额定
负载下，电机转速与目标转速基本相同为
原则。当电机转速与目标值不同时，需要
适当微调该增益。

0.0%~
100.0% 0.0%

F2.10 V/f 过励磁增益

在变频器减速过程中，过励磁控制可以抑
制母线电压上升，避免出现过压故障。过
励磁增益越大，抑制效果越强。
对变频器减速过程容易过压报警的场合，
需要提高过励磁增益。但过励磁增益过大，
容易导致输出电流增大，需要在应用中权
衡。
对惯量很小的场合，电机减速中不会出现
电压上升，则建议设置过励磁增益为 0；
对有制动电阻的场合，也建议过励磁增益
设置为 0。

0~200 64

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

F2.11 振荡抑制增益

该增益的选择方法是在有效抑制振荡的前
提下尽量取小，以免对 V/f 运行产生不利
的影响。在电机无振荡现象时请选择该增
益为 0。只有在电机明显振荡时，才需适
当增加该增益，增益越大，则对振荡的抑
制越明显。
使用抑制振荡功能时，要求电机额定电流
及空载电流参数要准确，否则 V/f 振荡抑
制效果不好。

0~100 机型
确定

F2-12 振荡抑制模式 - 0~4 3
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F3 组：控制优化参数

F3.00 DPWM
切换上限频率

该参数只对 V/f 控制有效。异步机 V/f 运
行时的发波方式确定，低于此数值为 7 段
式连续调制方式，相反则为 5 段断续调制
方式。
为 7 段式连续调制时变频器的开关损耗较
大，但带来的电流纹波较小；5 段断续调
试方式下开关损耗较小，电流纹波较大；
但在高频率时可能导致电机运行的不稳定
性，一般不需要修改。
关于 V/f 运行不稳定性请参考参数
F2.11，关于变频器损耗和温升请参考参
数 F0.16 的调试。

0.00Hz~
最大频率
(b1.02)

12.00Hz

F3.01 PWM 调制方式

该参数只对 V/f 控制有效。同步调制指载
波频率随输出频率变换而线性变化，保证
两者的比值 ( 载波比 ) 不变，一般在输出
频率较高时使用，有利于输出电压质量。
在较低输出频率时 (100Hz 以下 )，一般
不需要同步调制，因为此时载波频率与输
出频率的比值比较高，异步调制优势更明
显一些。
给定频率高于 85Hz 时，同步调制才生效，
该频率以下固定为异步调制方式。
0：异步调制
1：同步调试

0~1 0

F3.02 死区补偿模式选择

此参数一般不需要修改，只在对输出电压
波形质量有特殊要求，或者电机出现振荡
等异常时，需要尝试切换选择不同的补偿
模式。大功率建议使用补偿模式 2。
0：不补偿
1：补偿模式 1
2：补偿模式 2

0~2 1

序号 名称 内容 设置范围 出厂值

F3.03 随机 PWM 深度

设置随机 PWM，可以把单调刺耳的电机
声音变得较为柔和，并能有利于减小对外
的电磁干扰。
当设置随机 PWM 深度为 0 时，随机
PWM 无效。调整随机 PWM 不同深度将
得到不同的效果。
0：随机 PWM 无效
1~10：PWM 载频随机深度

0~10 0

F3.04 快速限流使能

启用快速限流功能，能最大限度的减小变
频器过流故障，保证变频器不间断运行。
若变频器长时间持续处于快速限流状态，
变频器有可能出现过热等损坏，这种情况
是不允许的，所以变频器长时间快速限流
时将报 40# 故障，表示变频器过载并需要
停机。
0：不使能
1：使能

0~1 1

F3.05 电流检测延时补偿
该参数用于设置变频器的电流检测补偿，
设置过大可能导致控制性能下降。一般该
数不需要修改。

0~100 5

F3.06 欠压点设置
该参数用于设置变频器 09# 故障 ( 欠压
故障 ) 的电压值，不同电压等级的变频器
100.0%，

60.0%~
140.0% 100.0%
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FF 组：厂家参数

FF.00 三级菜单密码

该参数表示三级菜单功能参数的显示和修改密码。
若该参数设置为非零值则进入三级菜单需要输入该
密码。若连续输入三次错误密码则所有菜单被锁定，
需要重新上电才能继续查看或修改参数，重新设为
0 后，密码解除。

0~65535 0

FF.10 三级菜单恢复
出厂参数

0：不恢复
1：恢复三级菜单出厂参数
一级菜单中的 F0.00~04、F0.16、F2.01、F2.11、
FF.00 不恢复。
2：恢复所有参数

0~2 0

FF.11 三级菜单用户
设定检查

0：正常显示所有三级菜单参数
1：只显示与出厂默认值不同的三级菜单参数 0~1 0
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7.2 试运行前调整指南
1） 开环矢量控制模式（b1.00=0 出厂默认值）

该控制模式是在电机没有编码器速度反馈的应用场合下，对电机的速度和转矩进行控制。该控
制模式下需要对电机参数进行电机参数辨识，完成电机参数的自动整定。

故障描述 解决对策

电机启动过程中报过载
或过流故障

◆ 电机参数（P0.01~P0.05）按电机铭牌设定。
◆ 进行电机参数辨识（b0.04）。

5Hz 以上转矩或速度响
应慢、电机振动

◆ 改善转矩和速度的响应，需要加强速度环比例调节（F1.03 按 10 为单位
增大设定值）或者降低速度环积分时间（F1.04 按 0.05 为单位降低）。

◆ 如果出现振动，需要减弱 F1.03 和 F1.04 参数值。

速度精度低 ◆ 当电机带载速度偏差过大时，需增大滑差补偿（b1.01），按 10% 为单
位增减。

速度波动大 ◆ 当电机速度有异常波动时，可适当增加速度环滤波时间常数（F1.06），
按 0.001s 为单位增加。

电机噪音大
◆ 适当增加载频频率值（F0.16），以 1.0kHz 为单位升高。（注意：1、升

高载频变频器会降容 ( 具体细节咨询厂家 )；2、升高载频电机漏电流会
增大）

电机转矩不足或出力不
够

◆ 转矩上限是否被限制，速度模式下提高转矩上限（b1.04 和 b1.05）；转
矩模式下增大转矩指令。

2） V/f 控制模式 (b1.00=2)

该种模式是在电机没有编码器速度反馈的应用场合下使用，对电机参数不敏感，只需要正确设
置电机的额定电压和额定频率值。

故障描述 解决对策

运行中电机振荡 ◆ 增加振荡抑制参数（F2.11），以 10 为单位增加（最大调整到 100）。
大功率启动报过流 ◆ 降低转矩提升（F2.01），以 0.5% 为单位调节。

运行中电流偏大 ◆ 正确设置电机的额定电压（A0.02）、额定频率（P0.04）。
◆ 降低转矩提升（F2.01），以 0.5% 为单位调节。

电机噪音大

◆ 适当增加载波频率值（F0.16），以 1.0kHz 为单位升高。

（注意：1、升高载频变频器会降容 ( 具体细节咨询厂家 )；
2、升高载频电机漏电流会增大）
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7.3 警报及故障显示
YD287 实时监控着各种输入信号、运行条件、外部反馈信息等，一旦发生异常，相应的保护功
能动作同时操作面板显示故障信息 , 如“ ”等。

MF. KRUN STOP
RES

QUICK

PRG ENTER

RUN LOCAL/ REMOT FED/REV TUNE/TC

RPM %
A VHz

运行指示灯灭

故障显示区

运行键 停机/复位键

单位指示灯

图 7-1 故障界面示意图

操作面板上的五个数码管从左至右依次编号为 5、4、3、2、1，例如：显示内容为 103.02，
5#、4# 和 3# 数码管组成故障代码，其中 5# 数码管的“1”为故障等级；4# 和 3# 数码管的“03” 
为故障代码；2# 和 1# 数码管的“02” 为故障子码，作为厂家保留内容，用户可通过故障记录（E*
组参数）查看。具体如下图所示。

MF. KRUN STOP
RES

QUICK

PRG ENTER

RUN LOCAL/ REMOT FED/REV TUNE/TC

RPM %
A VHz

运行指示灯灭

故障显示区

运行键 停机/复位键

单位指示灯

图 7-2 故障记录界面 LED 显示举例

用户在寻求服务之前，可以先按本节提示进行自查，分析故障原因，找出解决方法。 YD287 
是整个起重机电控系统的核心，它产生的故障信息可以根据对系统的影响程度分为 5 个类
别，不同类别的故障相应的处理方式也不同，对应关系如下表所示。

◆ * 表示故障级，* 的取值范围为 1~5. 例如 Er*52，其中 52 为故障码，* 表示故障等
级可调整。

故障等级 处理方式 显示方式

一级故障

◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 1( 制动器控制 ) 无效
◆ 输出功能 2( 故障停机 ) 有效
◆ 变频器执行自由停机

二级故障
◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 3( 故障报警 ) 有效
◆ 变频器执行快速停机

三级故障
◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 3( 故障报警 ) 有效
◆ 变频器执行减速停机

四级故障
◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 4( 故障提示 ) 有效
◆ 各种工况运行不受影响

五级故障 ◆ 各种工况运行不受影响

◆ 1#~40# 故障为变频器驱动性能故障，YD287 默认为一级故障无法更改；
◆ 41#~65# 故障为变频器功能故障，用户可通过参数 bF.10~14 更改相应故障的故

障等级 ( 详见 bF.10~14 的说明 )。
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7.4 故障复位
阶段 措施 备注

故障时 通过操作面板显示查看记录

通过 E0 组 ~E9 组可查看
RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

故障复位前 从操作面板显示的故障类型上查找故障原因并解除故
障，解除故障原因后再复位 请参考“7.5 故障码处理”进行处理

解除故障
复位方法

1）将 DI 设定为功能 3（b3.01~b3.10=3 故障复位），
确认已经取消变频器的运行命令后，复位功能端子有
效。

DI

COM

故障复位

变频器

2）确认已经取消变频器的运行命令后，按下面板上红
色停机复位键使其复位

按面板红色停机复位键

MF.KRUN STOP
RES

QUICK

PRG ENTER

STOP
RES

3）给变频器重新上电后自动复位
暂时将主回路电源切断，待操作面板上显示的内容消
失后再次接通电源

ON

OFF
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7.5 故障码处理
变频器使用过程中可能会遇到下列故障类型情况，请参考下述方法进行简单故障分析。

故障码 故障名称 故障原因 解决对策

Er102 加速
过电流

1、变频器输出回路存在接地或短路
2、控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3、加速时间太短
4、手动转矩提升或 V/f 曲线不合适
5、电压偏低
6、对正在旋转的电机进行启动
7、加速过程中突加负载
8、变频器选型偏小

1、排除外围故障
2、进行电机参数辨识
3、增大加速时间
4、调整手动提升转矩或 V/f 曲线
5、将电压调至正常范围
6、选择转速追踪启动或等电机停止后再
启动
7、取消突加负载
8、选用功率等级更大的变频器

Er103 减速
过电流

1、变频器输出回路存在接地或短路
2、控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3、减速时间太短
4、电压偏低
5、减速过程中突加负载
6、没有加装制动单元和制动电阻
7、制动电路短路

1、排除外围故障
2、进行电机参数辨识
3、增大减速时间
4、将电压调至正常范围
5、取消突加负载
6、加装制动单元及电阻
7、排查制动电阻

Er104 恒速
过电流

1、变频器输出回路存在接地或短路
2、控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3、电压偏低
4、运行中是否有突加负载
5、变频器选型偏小
6、制动电路短路

1、排除外围故障
2、进行电机参数辨识
3、将电压调至正常范围
4、取消突加负载
5、选用功率等级更大的变频器
6、排查制动电阻

Er105 加速
过电压

1、输入电压偏高
2、加速过程中存在外力拖动电机运行
3、加速时间过短 
4、没有加装制动单元和制动电阻

1、将电压调至正常范围
2、取消外力或加装制动电阻
3、增大加速时间
4、加装制动单元及电阻

Er106 减速
过电压

1、输入电压偏高
2、减速过程中存在外力拖动电机运行
3、减速时间过短 
4、没有加装制动单元和制动电阻

1、将电压调至正常范围
2、取消外力或加装制动电阻
3、增大减速时间
4、加装制动单元及电阻

Er107 恒速
过电压

1、输入电压偏高
2、运行过程中存在外力拖动电机运行

1、将电压调至正常范围
2、取消外力或加装制动电阻

Er108 控制电源故
障 输入电压不在规定的范围内 将电压调至要求的范围内

Er109 欠压
故障

1、瞬时停电
2、变频器输入端电压不在要求的范围
3、母线电压低于 F3.06
4、整流桥及缓冲电阻不正常
5、驱动板异常
6、控制板异常

1、复位故障
2、调整电压到正常范围
3、寻求技术支持
4、寻求技术支持
5、寻求技术支持
6、寻求技术支持

Er110 变频器
过载

1、负载是否过大或发生电机堵转
2、变频器选型偏小

1、减小负载并检查电机及机械情况
2、选用功率等级更大的变频器

Er111 电机过载
1、电机保护参数 bE.01 设定是否合适
2、负载是否过大或发生电机堵转
3、变频器选型偏小

1、正确设定此参数
2、减小负载并检查电机及机械情况
3、选用功率等级更大的变频器

Er112 输入缺相
1、三相电源输入不正常
2、驱动板、防雷板、主控板、整流桥异
常

1、检查并排除外围接线问题
2、寻求厂家技术支持

Er114 变频器过热

1、环境温度过高
2、风道堵塞
3、风扇损坏
4、模块热敏电阻损坏
5、逆变模块损坏

1、降低环境温度
2、清理风道
3、更换风扇
4、更换热敏电阻
5、更换逆变模块

Er115 内置制动单
元过载

1、制动电阻选型偏小
2、制动电阻短路
3、内置制动单元损坏
4、外部负载发电量偏大

1、选择更大阻值的制动电阻
2、检查变频器到制动电阻的接线是否正
常
3、寻求技术支持Er116 内置制动单

元直通

Er117 接触器
故障

1、驱动板和电源不正常
2、接触器不正常

1、更换驱动板或电源板
2、更换接触器

Er118 电流检测故
障

1、霍尔器件异常
2、驱动板异常

1、更换霍尔器件
2、更换驱动板

Er119 电机参数辨
识故障

1、电机参数未按铭牌设置
2、参数辨识过程超时

1、根据铭牌正确设定电机参数
2、检查变频器到电机接线

故障标示 故障等级 故障代码
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故障码 故障名称 故障原因 解决对策

Er120 编码器
故障

1、编码器型号不匹配
2、编码器连线错误
3、编码器损坏
4、PG 卡异常

1、根据实际正确设定编码器类型
2、排除线路故障
3、更换编码器
4、更换 PG 卡

Er123 对地短路故
障 1、电机对地短路 1、更换电缆或电机

Er125 输出缺相

1、变频器到电机的接线不正常
2、电机运行时变频器三相输出不平衡
3、驱动板异常
4、模块异常

1、排除外围故障
2、检查电机三相绕组是否正常并排除故
障
3、寻求技术支持
4、寻求技术支持

Er137 频率方向异
常

运行给定频率和电机反馈频率的方向相
反。

1、检查电机参数设置是否正确
2、检查负载是否过重
3、调整 bC.02 的设置

Er138 频率跟随异
常 给定频率和电机反馈频率跟随误差过大

1、检查电机参数设置是否正确
2、检查负载是否过重
3、调整 bC.03 和 bC.04 的设置

Er140 逐波限流故
障

1、负载是否过大或发生电机堵转
2、变频器选型偏小

1、减小负载并检查电机及机械情况
2、选用功率等级更大的变频器

故障码 故障名称 故障原因 解决对策

Er*41 松闸故障

1、在松闸阶段，松闸时间超过 b6.22 
设置超时时间
2、松闸反馈信号输入有误。
详见参数 b6.08 的使用说明。

1、检查抱闸输出信号是否正确
2、检查制动器电路接线
3、检查控制板松闸反馈输入点的功能选
择 ( 输入功能 11)

Er*42 抱闸故障 抱闸反馈信号输入有误。
详见参数 b6.08 的使用说明。

1、检查制动器电路接线
2、检查控制板抱闸反馈输入点的功能选
择 ( 输入功能 12)

Er*43 轴冷电机低
速运行超时 详见参数 b0.00 和 b0.01 的使用说明。 1、适当调整 b0.00 和 b0.01 的设置

2、注意保护电机过热

Er*44
正、反向运
行指令同时
有效

变频器同时检测到正反向运行指令
1、检查正反向运行命令输入点的外围电
路
2、适当提高端子滤波时间

Er*45 操纵杆未归
零

变频器上电时检测到有运行命令或频率
给定信号输入

1、上电过程中确保各常开输入点信号无
效；
2、待系统初始化结束后再开始输入运行
指令。

Er*46 工艺卡通信
异常

变频器与工艺卡 (YD587CF*) 之间通信
异常

1、检查 bF.18 的设置是否正确
2、寻求技术支持

Er*47 CAN 总线故
障

1、CANlink 扩展卡工作异常
2、通信线不正常

1、检查各扩展卡之间的通信接线是否有
松动
2、检查各扩展卡接口是否有松动
3、尽可能缩短各个通信节点之间的距离

Er*48 通信异常
1、上位机工作异常
2、通信线异常
3、通信参数 bd 组设置不正确

1、检查上位机接线
2、检查通信连接线
3、正确设置通信扩展卡类型
4、正确设置通信参数

Er*49 参数读写异
常 EEPROM 芯片损坏 更换主控板

Er*50 外部输入故
障 DI 输入功能 7 有效 复位运行

Er*51 功能码
故障

1、功能参数设置异常
2、EEPROM 存储芯片异常

1、使用参数自检功能，查看出错功能后
修改
2、更新主控板

Er*52
V/f 模式专
用速度偏差
过大 

电机实际运行频率与同步频率超出速度
偏差阈值

1、检查负载是否过重 
2、调整 bC.01 和 bC.03 的设置
3、检查电机参数设置是都正确。

故障标示 故障等级 故障代码
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7.6 故障现象处理
序号 故障现象 可能原因 解决对策

1 上电无显示

电网电压没有或者过低 检查输入电源

变频器驱动板上的开关电源故障 检查母线电压或寻求厂家服务
控制板与驱动板、键盘之间连线断 重新拔插 8 芯和 40 芯排线
变频器缓冲电阻损坏

寻求厂家服务控制板、键盘故障

整流桥损坏

2
上电一直显示
CrAnE

驱动板与控制板之间的连线接触不良 重新拔插 8 芯和 28 芯排线
控制板上相关器件损坏

寻求厂家服务
电机或者电机线有对地短路
霍尔故障

电网电压过低

3 上电显 Er123
报警

电机或者输出线对地短路 用摇表测量电机和输出线的绝缘

变频器损坏 寻求厂家服务

4

上电变频器显
示正常，运行
后显示 CrAnE
并马上停机

风扇损坏或者堵转 更换风扇

外围控制端子接线有短路 排除外部短路故障

5
频繁报 Er114
（模块过热）
故障

载频设置太高 降低载频（F0.15）

风扇损坏或者风道堵塞 更换风扇、清理风道

变频器内部器件损坏（热电偶或其他） 寻求厂家服务

6 变频器运行后
电机不转动

电机及电机线 重新确认变频器与电机之间连线正确

变频器参数设置错误（电机参数）

◆ 恢复出厂参数，重新设置使用参数
组；

◆ 检查编码器参数设置正确、电机额
定参数设置正确，如电机额定频率、
额定转速等；

◆ 检查 b1.00（控制方式）、bF.04（运
行方式）设置正确；

◆ V/f 模式下，重载启动下，调整
F2.01( 转矩提升 ) 参数 .

驱动板与控制板连线接触不良 重新拔插连接线吗，确认接线牢固；

驱动板故障 寻求厂家服务

7 DI 端子失效

参数设置错误 检查并重新设置 b3 组相关参数
外部信号错误 重新接外部信号线
OP 与 +24V 跳线松动 重新确认 OP 与 +24V 跳线，并确保紧固。
控制板故障 寻求厂家服务

8
闭环矢量控制
时，电机速度
无法提升

编码器故障 更换码盘并重新确认接线
编码器接错线或者接触不良 更换 PG 卡
PG 卡故障

寻求厂家服务
驱动板故障

9
变频器频繁报
过流和过压故
障。

电机参数设置不对 重新设置电机参数或者进行电机参数辨识
加减速时间不合适 设置合适的加减速时间
负载波动 寻求厂家服务

10 上电（或运行）
报 Er117

软启动接触器未吸合或在低温高湿环境
下，软启动接触器未导通

* 检查接触器电缆是否松动
* 检查接触器是否有故障
* 检查接触器 +24V 供电电源是否有

故障
* 寻求厂家服务
* 在电控箱里加设加热装置

11 防雷板异常报
Err12

防雷板与驱动板之间连线松动 检查防雷板与驱动板之间的输入缺相信号
线是否连接可靠

防雷板腐蚀或损坏 检查防雷板是否明显损坏或腐蚀严重，更
换防雷板
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7.7 故障子码介绍
为了更好的推断故障原因及排查故障，YD287 对部分故障设计了子码。

用户查看故障记录（E*组参数）时，E*.00 的小数点后两位表示故障子

码。具体的子码内容请参考下表。

故障代码 代码含义 故障子码 子码含义

02#~04# 过流
1 逆变单元硬件过流

10 内置制动单元硬件过流

05#~07# 过压
1 软件过压故障 1
2 软件过压故障 2

08# 缓冲电阻过热故障
或控制电源故障 1 上电过程中电压不稳，造成上电后欠压，短时间内再次上电次数

达到 5 次以上。
09# 欠压 1 变频器运行过程中母线电压低于欠压点的（F3.06）设定电压

10# 变频器过载
1 按照变频器过载曲线报出的过载故障 
2 任何一相输出逐波限流时间达到 5s

11# 电机过载 1 按照电机过载曲线报出的过载故障

12# 输入缺相

1 硬件输入缺相 1
2 硬件输入缺相 2
3 软件输入缺相 1
4 软件输入缺相 2

14# 散热器过热或模块
过热 1 逆变器温度超过过温点

15# 内置制动管过载
1 制动管瞬时电流大于两倍的额定制动电流
2 制动管瞬时电流大于“变频器过压点电压除以最小电阻值”
3 根据内置制动管过载曲线报出故障

16# 内置制动管直通 1 在变频器上电过程及停机时检测到制动管电流大于检测阈值

17# 缓冲电阻吸合故障
1 硬件缓冲电阻检测故障 1
2 硬件缓冲电阻检测故障 2

18# 零漂检测过大
或电流传感器故障

1 U 相检测零漂过大
2 V 相检测零漂过大
3 W 相检测零漂过大

19# 参数辨识失败 1 空载电流异常

20# 编码器故障

1 硬件编码器断线检测（仅 MD38PGMD 支持）
2 软件编码断线检测
9 闭环模式下动态完整参数辨识，编码器线数错误

10 闭环模式下动态完整参数辨识，编码器断线

23# 对地短路故障

1 对地短路检测阶段发生硬件过流
2 对地短路检测阶段发生硬件过压

3 对地短路检测阶段检测电流大于变频器额定电流峰值

25# 输出缺相

1 U 相输出缺相
2 V 相输出缺相
3 W 相输出缺相
4 闭环模式下输出电压较大

5 定子电阻参数辨识时，输出缺相时报此故障

37# 失速预警 1 1 详见 bC.02 的介绍
38# 失速预警 2 1 详见 bC.03~bC.04 的介绍

40# 逐波限流故障 1 任何一相输出短时间内连续出现逐波限流
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YD287T4-0P7GB

YD287T4- P
YD287T4-2P2GB

YD287T4-3P7GB

YD287T4-5P5GB

YD287T4-7P5GB

YD287T4-11GB

YD287T4-15GB

YD287T4-18P5GB

YD287T4-22GB

YD287T4-3P0GB
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项目 规格

基
本
功
能

最高频率 150Hz
载波频率 0.5kHz~12kHz；可根据负载特性，自动调整载波频率。
输入频率分辨率 数字设定：0.01Hz

控制方式 不带编码器矢量控制（开环控制）
V/f 控制

启动转矩 V/f 控制：0.5Hz/150%
开环控制：0.5Hz/200%

调速范围 1：100 （开环控制） 1：50 （V/f 控制）
稳速精度 ±0.5%（开环控制） ±1%（V/f 控制）

过载能力
120% 额定电流 1 小时  
150% 额定电流 1 分钟   
180% 额定电流 2 秒

转矩提升 自动转矩提升；手动转矩提升 0.1%~30.0%
加减速时间 直线或 S 曲线加减速方式可选

直流制动 直流制动频率：最低频率 ~ 额定频率
直流制动电流：0.0%~120.0% 额定电流

自动电压调整（AVR） 当电网电压变化时，能自动保持输出电压恒定
过压过流失速控制 对运行期间电流电压自动限制，防止频繁过流过压跳闸
转矩限定与控制 “挖土机”特性，对运行期间转矩自动限制，防止频繁过流跳闸

个
性
化
功
能

出色的性能 以高性能的电流矢量控制技术实现对异步电机的控制

瞬停不停 母线电压持续偏低时通过降低负载的给定频率维持变频器正常输
出，避免运行中报欠压故障

超载保护 自动识别负载情况，超载后限制提升运行，只能下放运行
快速限流 避免变频器频繁出现过流故障
功能参数三级菜单
模式 将变频器功能参数分为三类，分别对应初级、中级和高级使用者

轴冷电机低速保护 针对轴冷电机制定了低速长时间运行的保护功能

减速箱使用率显示 内置减速箱使用率的计算公式，提供给用户当前减速箱的使用率
提示

制动器时序控制 内置专业的起重专用制动器时序控制
轻载高速 通过检测变频器输出转矩自动计算最高可达输出频率
减速、停止开关 简易的定位功能
负载超速判断 依据反馈频率设计频率方向异常和频率跟随异常两个报警
多类故障报警 变频器输出故障类型以及处理方式可选
多电机切换 变频器所有参数备份三套，可实现三个电机切换控制

Stone
删划线
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项目 规格

运
行
环
境

命令源 操作面板给定、控制端子给定
频率源 多段速给定、加减速给定
输入端子 6 个数字输入端子，同时兼容交流和直流输入信号
输出端子 2 个继电器输出端子

使用场所

海拔高度

不受阳光直晒，无尘埃、腐蚀性气体、可燃性气体、油雾、水蒸汽、
滴水或盐分等
低于 1000m（高于 1000 米时请降额使用，降额幅度为 1%/100 米）

环境温度 -10℃ ~+40℃（环境温度在 40℃ ~65℃，请降额使用。降额幅度
为 2%/ 度）

湿度 小于 95%RH，无凝露

振动

使用场景：根据 IEC 60068-2-6 测试。5Hz~8.4Hz 时振幅为 3.5 
mm，8.4Hz~200Hz 时加速度为 1g，10 个循环 / 轴向。
运输场景：根据 IEC 60068-2-64 测试。5Hz~100Hz 时功率谱密
度为 0.01g²/Hz，200Hz 时功率谱密度为 0.001g²/Hz，Grms 为
1.14g。

冲击 使用 / 运输场景：根据 IEC 60068-2-27 测试。加速度为 15g，脉
宽为 11ms，三轴向共 18 次。

存储温度 -20℃ ~+70℃
过电压等级 OVCIII
防护等级 IP20
污染等级 PD2
电网类型 TN、TT
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7T4-0P7G

14190-197.518774 5

227108.5 40.5 173125

7T4-1P G

7T4-2P2G

7T4-3P7G
7T4-5P5G
7T4-7P5G

7T4-11G

7T4-15G

163.510219090 6

242.5 6.5

200 202

7T4-18P5G

7T4-22G
278.5147 295 208.3165297 7.2

框

F1

F3

F2

F4

7T4-3P0G

表 9-4 7T4-0P7G ~ 22

1.3

1.95

3.1

5.55
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7T4-11G
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7T4-18P5G
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